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HD
HDA

Sensore di Riposizionamento
dello Stelo

Metodi di Regolazione

Dopo il corretto dimensionamento del deceleratore HDA, può
essere individuata la regolazione da utilizzare per
l’applicazione:
1. Localizzare il punto di intersezione della velocità d’impatto

dell’applicazione sulla linea del diagramma relativa ai 
modelli HDA.

2. Il punto di intersezione corrisponde alla massima regolazione
per questa applicazione. Superando questa regolazione si
può sovraccaricare il deceleratore.

3. Il campo di regolazione utilizzabile andrà dalla posizione 1
fino alla MASSIMA regolazione selezionata al punto 2.

ESEMPIO: HDA Series
1. Velocità d’impatto: 2 m/s
2. Punto di intersezione: posizione di regolazione  3
3. Campo di regolazione: da 1 a 3

H
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Forza di smorzamento
Alla posizione 1 si ha la minima resistenza.

Alla posizione 5 si ha la massima resistenza.Campo di regolazione Utilizzabile

Vite di fermo

• Sensore di prossimità magnetico, con cavo di 3 m. di
lunghezza, segnala il completo riposizionamento dello stelo.

• Se lo stelo non ritorna completamente il circuito resta aperto.
Questo può essere utilizzato segnale per bloccare il sistema.

• Contattare Mascherpa per altri tipi di sensori disponibili.

La regolazione viene effettuata ruotando 
il dado di regolazione. Quando viene 
raggiunta la regolazione desiderata, questa 
può essere bloccata avvitando la vite di fermo.

Dado di
regolazione

• Tensione in esercizio: 10 - 30V
• Carico di corrente massima:  ≤ 200 mA
• Corrente residua:  ≤ 80 mA
• Capacità di carico:  ≤ 1,0 mF 
• Temperatura Ambientale: -25°C to 71°C

Sensore opzionale per il controllo di riposizionamento dello stelo
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Specifiche sensore

HD
HDA

FM: Montaggio a piedini anteriore e posteriore
con il cavo di sicurezza, opzionale, che viene
utilizzato in applicazioni sopraelevate
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Serie HD, HDA

Tutti gli HDA
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HD
HDA

Come Ordinare

Nota: I modelli HD sono deceleratori personalizzati e devono essere fornite alla Enidine tutte le informazioni
necessarie per l’assegnazione di un numero di codice identificativo.

Metodi di montaggio tipici. Su richiesta è possibile fornire montaggi speciali.

TM: Flangia quadra posteriore e piedini anteriori

TF: Flangia quadra anteriore e posteriore

FM: Montaggio a piedini anteriore e posteriore

FF: Flangia quadra anteriore

CJ/CM: Montaggio a cerniera

Specificare per modelli HD 

• Movimento orizzontale o verticale 

• Massa

• Velocità di impatto

• Forza di spinta (se esistente)

• Cicli/Hr

• Altro (temperatura, condizioni 
ambientali, norme di sicurezza,ecc.)

FR: Flangia quadra posteriore
Nota: Il montaggio con flangia posteriore non è 

consigliabile per corse di lunghezza superiore a 300 mm

Opzionali

• C (con sensore)

• P ( tappo sensore)

• SC (cavo di
sicurezza)

Deceleratori

HD 3.0 x 5
Scegliere modello 
HD (non regolabile)HDA
(regolabile) dalla tabella
Dati tecnici 

Esempio:

4
Selezionare

quantità
Specificare tipo di montaggio

• TM (Flangia quadra posteriore
e piedini anteriori)

• FM (Montaggio a piedini 
anteriore e posteriore)

• TF (Flangia quadra anteriore e
posteriore)

• FF (Flangia quadra anteriore)

• FR (Flangia quadra posteriore)

• CJ (Montaggio a cerniera 
in pollici)

• CM (Montaggio a cerniera
metrico)

DATI 
APPLICAZIONECTM
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HD
HDA

Dati Tecnici

ØFC

SASB

SA

SB

A
F

ØD
ØBH

ØE

Z

Ø25

CB

CA

Dimensioni Flangia 

HD 1.5 x 2 ➞ HD 1.5 x 24 Serie

Nota: per i montaggi TF, FF e FR non considerare i piedini anteriori e le dimensioni

Energia Energia Max. Forza 
(S) Max. Max. forza nominale Vite

Modello Corsa per ciclo per ora d’urto di ritorno SA SB Consigliata Peso
mm Nm Nm/hr N N mm mm mm Kg

HD 1.5 x 2  50 3 000 180 000 70 000 280 120 90 M12 10
HD 1.5 x 4 100 5 950 357 000 70 000 280 120 90 M12 12
HD 1.5 x 6 150 8 930 535 800 70 000 280 120 90 M12 12
HD 1.5 x 8 200 11 900 714 000 70 000 280 120 90 M12 13
HD 1.5 x 10 250 14 900 839 181 70 000 280 120 90 M12 14
HD 1.5 x 12 300 17 800 939 646 70 000 280 120 90 M12 16
HD 1.5 x 14 350 20 800 1 038 141 70 000 280 120 90 M12 17
HD 1.5 x 16 400 20 400 1 138 606 60 000 280 120 90 M12 18
HD 1.5  x 18 450 18 300 1 098 000 48 000 280 120 90 M12 19
HD 1.5 x 20 500 16 500 990 000 39 000 280 120 90 M12 20
HD 1.5 x 24 600 14 200 852 000 28 000 280 120 90 M12 23
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HD
HDA

Dati Tecnici

Nota: per i montaggi TF, FF e FR non considerare i piedini anteriori e le dimensioni

HD 1.5 x 2 ➞ HD 1.5 x 24 Serie

FB

FE

Valvola aria

FJ

Y

Tappo di riempimento olio

Z
FA

FG
FD

ØFC

FJ

Note: 1. I deceleratori HD funzionano in modo soddisfacente al 5% della loro capacità di assorbimento  massima per ciclo. Se inferiori al 5% si consiglia un modello più piccolo
2. In applicazioni su carri ponte si consiglia al cliente di consultare Enidine per l’adeguamento a  specifiche norme di sicurezza.
3. I dati di assorbimento energia indicati sono relativi a impatti in asse. Se nell’applicazione  sono presenti dei carichi laterali, contattare Enidine per un assistenza al dimensionamento.
4. Il montaggio con flangia posteriore in corse di 300 mm. e superiori, non è consigliato.  Montare ambedue le flangie o il montaggio a piedini.
5. La massima frequenza dei cicli è di 60 cicli ora.
6. Contattare Enidine per velocità di impatto superiori a 4,5 m/sec. 

Dimensioni
Valvola ariaDimensioni montaggio a piedini

A B D E F H Y Z FA FB FC FD FE FG FJ CA CBModello
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm

HD 1.5 x 2 310 90 28 50 208 20 240 86 165 140 14 125 32 65 16 144 56
HD 1.5 x 4 410 90 28 50 258 20 290 136 165 140 14 125 32 65 16 144 56
HD 1.5 x 6 510 90 28 50 308 20 340 186 165 140 14 125 32 65 16 144 56
HD 1.5 x 8 613 90 28 50 360 20 392 237 165 140 14 125 32 65 16 144 56
HD 1.5 x 10 715 90 28 50 411 20 443 288 165 140 14 125 32 65 16 144 56
HD 1.5 x 12 817 90 28 50 462 20 494 339 165 140 14 125 32 65 16 144 56
HD 1.5 x 14 918 90 28 50 512 20 544 390 154 140 14 125 32 65 16 144 56
HD 1.5 x 16 1 019 90 28 50 563 20 595 440 165 140 14 125 32 65) 16 144 56
HD 1.5  x 18 1 121 90 28 50 614 20 646 491 165 140 14 125 32 65 16 144 56
HD 1.5 x 20 1 223 90 28 50 665 20 697 542 165 140 14 125 32 65 16 144 56
HD 1.5 x 24 1 427 90 28 50 767 20 799 644 165 140 14 125 32 65 16 144 56
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HD
HDA

Nota: per i montaggi TF, FF e FR non considerare i piedini anteriori e le dimensioni

Dati Tecnici
HD 2.0 x 10 ➞ HD 2.0 x 56 Serie

Dimensioni Flangia 

ØFC

SASB

SA

SB

A
F

ØD
ØBH

ØE

Z

Ø25

CB

CA

Note: Tutte le dimensioni sono in millimetri

Energia Energia Max. Forza
(S) Max. Max. forza nominale Vite

Modello Corsa per ciclo per ora d’urto di ritorno SA SB Consigliata Peso 
mm Nm Nm/hr N N mm mm mm Kg

HD 2.0 x 10 250 24 000 1 062 482 110 000 440 140 111 M16 23
HD 2.0 x 12 300 28 000 1 185 355 110 000 440 140 111 M16 25
HD 2.0 x 14 350 32 700 1 308 227 110 000 440 140 111 M16 27
HD 2.0 x 16 400 37 400 1 431 099 110 000 440 140 111 M16 29
HD 2.0 x 18 450 42 000 1 553 971 110 000 440 140 111 M16 31
HD 2.0 x 20 500 46 800 1 674 434 110 000 440 140 111 M16 33
HD 2.0 x 24 600 56 100 1 920 178 110 000 440 140 111 M16 36
HD 2.0 x 28 700 65 500 2 165 922 110 000 440 140 111 M16 42
HD 2.0 x 32 800 74 800 2 599 589 110 000 560 140 111 M16 49
HD 2.0 x 36 900 76 500 2 840 514 100 000 560 140 111 M16 53
HD 2.0 x 40 1 000 73 100 3 081 440 86 000 560 140 111 M16 56
HD 2.0 x 48 1 200 61 200 3 563 292 60 000 560 140 111 M16 64
HD 2.0 x 56 1 400 41 650 2 500 000 35 000 560 140 111 M16 73
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HD
HDA

Dati Tecnici

Dimensioni
Valvola ariaDimensioni Montaggio a Piedini

HD 2.0 x 10 ➞ HD 2.0 x 56 Serie

A B D E F H Y Z FA FB FC FD FE FG FJ CA CBModello
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm

HD 2.0 x 10 757 110 40 60 441 25 481 296 220 178 17 146 40 76 20 179 65
HD 2.0 x 12 859 110 40 60 492 25 532 347 220 178 17 146 40 76 20 179 65
HD 2.0 x 14 960 110 40 60 543 25 583 397 220 178 17 146 40 76 20 179 65
HD 2.0 x 16 1 062 110 40 60 594 25 634 448 220 178 17 146 40 76 20 179 65
HD 2.0 x 18 1 164 110 40 60 645 25 685 499 220 178 17 146 40 76 20 179 65
HD 2.0 x 20 1 265 110 40 60 695 25 735 550 220 178 17 146 40 76 20 179 65
HD 2.0 x 24 1 469 110 40 60 797 25 837 652 220 178 17 146 40 76 20 179 65
HD 2.0 x 28 1 672 110 40 60 899 25 939 753 220 178 17 146 40 76 20 179 65
HD 2.0 x 32 1 953 110 40 60 1 079 25 1 119 854 220 178 17 146 40 76 20 260 65 
HD 2.0 x 36 2 151 110 40 60 1 179 25 1 219 952 220 178 17 146 40 76 20 260 65
HD 2.0 x 40 2 351 110 40 60 1 279 25 1 319 1 052 220 178 17 146 40 76 20 260 65
HD 2.0 x 48 2 751 110 40 60 1 472 25 1 512 1 259 220 178 17 146 40 76 20 260 65
HD 2.0 x 56 3 171 110 40 60 1 689 25 1 729 1 462 220 178 17 146 40 76 20 260 65

Note: 1. I deceleratori HD funzionano in modo soddisfacente al 5% della loro capacità di assorbimento massima per ciclo. Se inferiori al 5% si consiglia un modello più piccolo
2. In applicazioni su carri ponte si consiglia al cliente di consultare Enidine per l’adeguamento a specifiche norme di sicurezza.
3. I dati di assorbimento energia indicati sono relativi a impatti in asse. Se nell’applicazione  sono presenti dei carichi laterali, contattare Enidine per un assistenza al dimensionamento.
4. Il montaggio con flangia posteriore in corse di 300 mm. e superiori, non è consigliato. Montare ambedue le flangie o il montaggio a piedini.
5. La massima frequenza dei cicli è di 60 cicli ora.
6. Contattare Enidine per velocità di impatto superiori a 4,5 m/sec. 

Nota: per i montaggi TF, FF e FR non considerare i piedini anteriori e le dimensioni
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Tappo di riempimento olio
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HD
HDA

Nota: per i montaggi TF, FF e FR non considerare i piedini anteriori e le dimensioni

Dati Tecnici

Dimensioni Flangia HDA

HD(A) 3.0 x 2 ➞ HD 3.0 x 56 Serie

HD Max. Forza
(S) Energia Energia Energia Energia forza nominale Vite Modello

Modello Corsa Max. per ciclo Max. per ora Max. per ciclo Max. per ora d’urto di ritorno SA SB Consigliata Peso 
mm Nm Nm/hr Nm Nm/hr N N mm mm mm Kg

HD(A) 3.0 x 2 50 9 350 561 000 4 500 270 000 220 000 550 170 125 M20 21
HD(A) 3.0 x 3 75 14 000 669 412 6 800 408 000 220 000 550 170 125 M20 22
HD(A) 3.0 x 5 125 23 400 814 689 11 300 678 000 220 000 550 170 125 M20 25
HD(A) 3.0 x 8 200 37 400 1 028 331 18 100 1 056 816 220 000 550 170 125 M20 29
HD 3.0 x 10 250 46 800 1 173 607 – – 220 000 550 170 125 M20 32
HD(A) 3.0 x 12 300 56 100 1 318 884 27 200 1 347 370 220 000 550 170 125 M20 35
HD 3.0 x 14 350 65 500 1 606 589 – – 220 000 550 170 125 M20 43
HD 3.0 x 16 400 74 800 1 749 017 – – 220 000 550 170 125 M20 45
HD 3.0 x 18 450 84 200 1 897 142 – – 220 000 550 170 125 M20 48
HD 3.0 x 20 500 93 500 2 042 419 – – 220 000 550 170 125 M20 51
HD 3.0 x 24 600 112 200 2 330 124 – – 220 000 550 170 125 M20 57
HD 3.0 x 28 700 130 900 2 620 677 – – 220 000 550 170 125 M20 62
HD 3.0 x 32 800 122 400 2 908 382 – – 180 000 710 170 125 M20 68
HD 3.0 x 36 900 122 400 3 315 726 – – 160 000 710 170 125 M20 77
HD 3.0 x 40 1 000 119 000 3 600 582 – – 140 000 710 170 125 M20 85
HD 3.0 x 48 1 200 97 900 4 170 294 – – 96 000 710 170 125 M20 94
HD 3.0 x 56 1 422 65 450 3 900 000 – – 55 000 710 170 125 M20 106

ØFC

SASB

SA

SB

A
F

ØD
ØBH

ØE

Z

Ø25

CB

CA

Se
ri

e
 I

d
ra

u
li
ca

 P
e
sa

n
te

Serie Idraulica Pesante
Serie HD, HDA

A4-Metric-IT:Project1-A4-Metric  12/6/07  8:36 AM  Page 77



78www.enidine.eu Email: info@enidine.eu Tel.: +49 7621 98679-0 Fax: +49 7621 98679-29

HD
HDA

Nota: per i montaggi TF, FF e FR non considerare i piedini anteriori e le dimensioni

FB

FE

Valvola aria

FJ

Y

Tappo di riempimento olio

Z
FA

FG
FD

ØFC

FJ

Dati Tecnici
HD(A) 3.0 x 2 ➞ HD 3.0 x 56 Serie

Dimensioni
Valvola aria

Dimensioni Montaggio a Piedini

Note: 1. I deceleratori HD funzionano in modo soddisfacente al 5% della loro capacità di assorbimento massima per ciclo. I deceleratori HDA funzionano in modo soddisfacente al 10% della loro 
capacità di assorbimento massima per ciclo. Se inferiori ai suddetti valori si consiglia un modello più piccolo
2. In applicazioni su carri ponte si consiglia al cliente di consultare Enidine per l’adeguamento a specifiche norme di sicurezza.
3. I dati di assorbimento energia indicati sono relativi a impatti in asse. Se nell’applicazione sono presenti dei carichi laterali, contattare Enidine per un assistenza al dimensionamento.
4. Il montaggio con flangia posteriore in corse di 300 mm. e superiori, non è consigliato. Montare ambedue le flangie o il montaggio a piedini.
5. Per HDA con velocità d’impatto inferiore 0,750 m/sec contattare Enidine per un assistenza al dimensionamento.
6. La massima frequenza dei cicli è di 60 cicli ora.
7. Contattare Enidine per velocità di impatto superiori a 4,5 m/sec. 

HD HDA HD HDA HD HDA
A B D E F F H Y Y Z Z FA FB FC FD FE FG FJ CA CBModello

mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm
HD(A) 3.0 x 2 336 130 45 70 203 213 25 253 263 108 98 255 216 22 173 50 88 25 134 75
HD(A) 3.0 x 3 387 130 45 70 229 239 25 279 289 133 123 255 216 22 173 50 88 25 134 75
HD(A) 3.0 x 5 489 130 45 70 280 290 25 330 340 184 174 255 216 22 173 50 88 25 134 75
HD(A) 3.0 x 8 640 130 45 70 355 365 25 405 415 260 250 255 216 22 173 50 88 25 134 75
HD 3.0 x 10 742 130 45 70 406 – 25 456 – 311 – 255 216 22 173 50 88 25 134 75
HD(A) 3.0 x 12 844 130 45 70 457 467 25 507 517 362 352 255 216 22 173 50 88 25 134 75
HD 3.0 x 14 995 130 45 70 558 – 25 608 – 412 – 255 216 22 173 50 88 25 184 75
HD 3.0 x 16 1 097 130 45 70 609 – 25 659 – 463 – 255 216 22 173 50 88 25 184 75
HD 3.0 x 18 1 199 130 45 70 660 – 25 710 – 514 – 255 216 22 173 50 88 25 184 75
HD 3.0 x 20 1 301 130 45 70 711 – 25 761 –   565 – 255 216 22 173 50 88 25 184 75
HD 3.0 x 24 1 504 130 45 70 812 – 25 862 – 667 – 255 216 22 173 50 88 25 184 75
HD 3.0 x 28 1 707 130 45 70 914 – 25 964 – 768 – 255 216 22 173 50 88 25 184 75
HD 3.0 x 32 1 910 130 45 70 1 015 – 25 1 065 – 870 – 255 216 22 173 50 88 25 184 75
HD 3.0 x 36 2 156 130 45 70 1 164 – 25 1 214 –  967 – 255 216 22 173 50 88 25 184 75
HD 3.0 x 40 2 356 130 45 70 1 264 – 25 1 314 – 1 067 – 255 216 22 173 50 88 25 184 75
HD 3.0 x 48 2 756 130 45 70 1 464 – 25 1 514 – 1 267 – 255 216 22 173 50 88 25 184 75
HD 3.0 x 56 3 156 130 45 70 1 664 – 25 1 714 – 1 467 – 255 216 22 173 50 88 25 234 75
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HD
HDA

Dati Tecnici
HD 3.5 x 2 ➞ HD 3.5 x 48 Serie

Dimensioni Flangia Energia Energia Max. Forza
(S) Max. Max. forza nominale Vite

Modello Corsa per ciclo per ora d’urto di ritorno SA SB Consigliata Peso
mm Nm Nm/hr N N mm mm mm Kg

HD 3.5 x 2 50 12 750 830 000 300 000 860 200 160 M20 33
HD 3.5 x 4 100 25 500 1 000 000 300 000 860 200 160 M20 37
HD 3.5 x 6 150 38 250 1 200 000 300 000 860 200 160 M20 41
HD 3.5 x 8 200 51 000 1 350 000 300 000 860 200 160 M20 45
HD 3.5 x 10 250 63 750 1 550 000 300 000 860 200 160 M20 49
HD 3.5 x 12 300 76 500 1 700 000 300 000 860 200 160 M20 53
HD 3.5 x 16 400 102 000 2 050 000 300 000 860 200 160 M20 60
HD 3.5 x 20 500 127 500 2 600 000 300 000 860 200 160 M20 74
HD 3.5 x 24 600 153 000 2 900 000 300 000 860 200 160 M20 81
HD 3.5 x 28 700 178 500 3 250 000 300 000 860 200 160 M20 89
HD 3.5 x 32 800 204 000 3 600 000 300 000 860 200 160 M20 97
HD 3.5 x 36 900 198 900 3 950 000 260 000 860 200 160 M20 105
HD 3.5 x 40 1 000 182 750 4 300 000 215 000 860 200 160 M20 112
HD 3.5 x 48 1 200 158 100 5 000 000 155 000 860 200 160 M20 128

Nota: per i montaggi TF, FF e FR non considerare i piedini anteriori e le dimensioni

Note: Tutte le dimensioni sono in millimetri
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HD
HDA

Dati Tecnici
HD 3.5 x 2 ➞ HD 3.5 x 48 Serie

Dimensioni
Valvola ariaDimensioni Montaggio a Piedini

Note: 1. I deceleratori HD funzionano in modo soddisfacente al 5% della loro capacità di assorbimento  massima per ciclo. Se inferiori al 5% si consiglia un modello più piccolo
2. In applicazioni su carri ponte si consiglia al cliente di consultare Enidine per l’adeguamento a specifiche norme di sicurezza.
3. I dati di assorbimento energia indicati sono relativi a impatti in asse. Se nell’applicazione sono presenti dei carichi laterali, contattare Enidine per un assistenza al dimensionamento.
4. Il montaggio con flangia posteriore in corse di 300 mm. e superiori, non è consigliato.Montare ambedue le flangie o il montaggio a piedini.
5. La massima frequenza dei cicli è di 60 cicli ora.
6. Contattare Enidine per velocità di impatto superiori a 4,5 m/sec. 

Nota: per i montaggi TF, FF e FR non considerare i piedini anteriori e le dimensioni

A B D E F H Y Z FA FB FC FD FE FG FJ CA CBModello
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm

HD 3.5 x 2 354 155 56 82 244 25 294 85 300 250 27 210 50 110 25 139 86
HD 3.5 x 4 456 155 56 82 295 25 345 136 300 250 27 210 50 110 25 139 86
HD 3.5 x 6 556 155 56 82 345 25 395 186 300 250 27 210 50 110 25 139 86
HD 3.5 x 8 658 155 56 82 396 25 446 237 300 250 27 210 50 110 25 139 86
HD 3.5 x 10 760 155 56 82 447 25 497 288 300 250 27 210 50 110 25 139 86
HD 3.5 x 12 862 155 56 82 498 25 548 339 300 250 27 210 50 110 25 139 86
HD 3.5 x 16 1 064 155 56 82 599 25 649 440 300 250 27 210 50 110 25 139 86
HD 3.5 x 20 1 323 155 56 82 756 25 806 542 300 250 27 210 50 110 25 194 86
HD 3.5 x 24 1 527 155 56 82 858 25 908 644 300 250 27 210 50 110 25 194 86
HD 3.5 x 28 1 729 155 56 82 959 25 1 009 745 300 250 27 210 50 110 25 194 86
HD 3.5 x 32 1 933 155 56 82 1 061 25 1 111 847 300 250 27 210 50 110 25 194 86
HD 3.5 x 36 2 137 155 56 82 1 163 25 1 213 949 300 250 27 210 50 110 25 194 86
HD 3.5 x 40 2 339 155 56 82 1 264 25 1 314 1 050 300 250 27 210 50 110 25 194 86
HD 3.5 x 48 2 739 155 56 82 1 464 25 1 514 1 250 300 250 27 210 50 110 25 194 86
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HD
HDA

Dati Tecnici
HD(A) 4.0 x 2 ➞ HD 4.0 x 48 Serie

Dimensioni Flangia HDAHD Max. Max.
(S) Energia Energia Energia Energia forza nominale Vite

Modello Corsa Max. per ciclo Max. per ora Max. per ciclo Max. per ora d’urto di ritorno SA SB Consigliata Peso
mm Nm Nm/hr Nm Nm/hr N N mm mm mm Kg

HD(A) 4.0 x 2 50 15 100 906 000 13 500 810 000 355 000 1 090 250 197 M24 64
HD(A) 4.0 x 4 100 30 200 1 503 152 27 000 1 546 721 355 000 1 090 250 197 M24 70
HD(A) 4.0 x 6 150 45 300 1 721 000 40 500 1 764 569 355 000 1 090 250 197 M24 76
HD(A) 4.0 x 8 200 60 400 1 947 562 54 000 1 991 131 355 000 1 090 250 197 M24 82
HD(A) 4.0 x 10 250 75 400 2 165 410 67 500 2 208 980 355 000 1 090 250 197 M24 87
HD 4.0 x 12 300 90 500 2 797 169 – – 355 000 1 090 250 197 M24 108
HD 4.0 x 16 400 120 700 3 237 222 – – 355 000 1 090 250 197 M24 120
HD 4.0 x 20 500 150 900 3 681 633 – – 355 000 1 090 250 197 M24 131
HD 4.0 x 24 600 181 000 4 126 043 – – 355 000 1 090 250 197 M24 144
HD 4.0 x 28 700 211 200 4 566 096 – – 355 000 1 090 250 197 M24 157
HD 4.0 x 32 800 241 400 5 010 506 – – 355 000 1 090 250 197 M24 170
HD  4.0 x 36 900 271 600 5 454 916 – – 355 000 1 090 250 197 M24 183
HD 4.0 x 40 1 000 246 500 5 894 969 – – 290 000 1 090 250 197 M24 195
HD 4.0 x 48 1 200 204 000 6 766 361 – – 200 000 1 090 250 197 M24 220

Nota: per i montaggi TF, FF e FR non considerare i piedini anteriori e le dimensioni

ØFC

SASB

SA
SB
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Ø25
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CC
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Note: Tutte le dimensioni sono in millimetri
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HD
HDA

Dati Tecnici
HD(A) 4.0 x 2 ➞ HD 4.0 x 48 Serie

Dimensioni 
Valvola ariaDimensioni Montaggio a Piedini

Note: 1. I deceleratori HD funzionano in modo soddisfacente al 5% della loro capacità di assorbimento massima per ciclo. I deceleratori HDA funzionano in modo soddisfacente al 10% della loro 
capacità di assorbimento massima per ciclo. Se inferiori ai suddetti valori si consiglia un modello più piccolo

2. In applicazioni su carri ponte si consiglia al cliente di consultare Enidine per l’adeguamento a specifiche norme di sicurezza.
3. I dati di assorbimento energia indicati sono relativi a impatti in asse. Se nell’applicazione sono presenti dei carichi laterali, contattare Enidine per un assistenza al dimensionamento.
4. Il montaggio con flangia posteriore in corse di 300 mm. e superiori, non è consigliato. Montare ambedue le flangie o il montaggio a piedini.
5. Per HDA con velocità d’impatto inferiore 0,750 m/sec contattare Enidine per un assistenza al dimensionamento.
6. La massima frequenza dei cicli è di 60 cicli ora.
7. Contattare Enidine per velocità di impatto superiori a 4,5 m/sec. 

Nota: per i montaggi TF, FF e FR non considerare i piedini anteriori e le dimensioni

FB

FE

Valvola aria

FJ

Y

Tappo di riempimento olio

ZFA

FG
FD

ØFC

FJ

HD HDA HD HDA HD HDA
Modello A B D E F F H Y Y Z Z FA FB FC FD FE FG FJ CA CB CC

mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm
HD(A) 4.0 x 2 430 200 63 100 294 304 40 344 354 111 101 360 317 27 252 50 127 25 220 107 155°
HD(A) 4.0 x 4 532 200 63 100 345 355 40 395 405 162 152 360 317 27 252 50 127 25 220 107 155°
HD(A) 4.0 x 6 632 200 63 100 395 405 40 445 455 212 202 360 317 27 252 50 127 25 220 107 155°
HD(A) 4.0 x 8 735 200 63 100 447 457 40 497 507 263 253 360 317 27 252 50 127 25 220 107 155°
HD(A) 4.0 x 10 836 200 63 100 497 507 40 547 557 314 304 360 317 27 252 50 127 25 220 107 155°
HD 4.0 x 12 1 032 200 63 100 642 – 40 692 – 365 – 360 317 27 252 50 127 25 310 107 30°
HD 4.0  x 16 1 234 200 63 100 743 – 40 793 – 466 – 360 317 27 252 50 127 25 310 107 30°
HD 4.0 x 20 1 438 200 63 100 845 – 40 895 – 568 – 360 317 27 252 50 127 25 310 107 30°
HD 4.0 x 24 1 642 200 63 100 947 – 40 997 – 670 – 360 317 27 252 50 127 25 310 107 30°
HD 4.0 x 28 1 844 200 63 100 1 048 – 40 1 098 – 771 – 360 317 27 252 50 127 25 310 107 30°
HD 4.0 x 32 2 048 200 63 100 1 150 – 40 1 200 – 873 – 360 317 27 252 50 127 25 310 107 30°
HD 4.0 x 36 2 252 200 63 100 1 252 – 40 1 302 – 975 – 360 317 27 252 50 127 25 310 107 30°
HD 4.0 x 40 2 454 200 63 100 1 353 – 40 1 403 – 1 076 – 360 317 27 252 50 127 25 310 107 30°
HD 4.0 x 48 2 854 200 63 100 1 553 – 40 1 603 – 1 276 – 360 317 27 252 50 127 25 310 107 30°
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HD
HDA

Nota: per i montaggi TF, FF e FR non considerare i piedini anteriori e le dimensioni

Dati Tecnici
HD(A) 5.0 x 4 ➞ HD 5.0 x 48 Serie

Dimensioni Flangia HDAHD Max. Forza
(S) Energia Energia Energia Energia forza nominale Vite

Modello Corsa Max. per ciclo Max. per ora Max. per ciclo Max. per ora d’urto di ritorno SA SB Consigliata Peso
mm Nm Nm/hr Nm Nm/hr N N mm mm mm Kg

HD(A) 5.0 x 4 100 46 700 1 762 621 37 000 1 809 624 550 000 1 760 275 220 M30 87
HD(A) 5.0 x 6 150 70 000 2 002 337 56 000 2 049 340 550 000 1 760 275 220 M30 94
HD(A) 5.0 x 8 200 93 500 2 242 053 74 500 2 289 057 550 000 1 760 275 220 M30 101
HD(A) 5.0 x 10 250 117 000 2 477 070 93 500 2 524 073 550 000 1 760 275 220 M30 108
HD(A) 5.0 x 12 300 140 000 2 716 786 112 000 2 763 789 550 000 1 760 275 220 M30 114
HD 5.0 x 16 400 187 000 3 196 219 – – 550 000 1 760 250 197 M24 128
HD 5.0 x 20 500 234 000 4 145 684 – – 550 000 1 760 250 197 M24 158
HD 5.0 x 24 600 280 000 4 625 117 – – 550 000 1 760 250 197 M24 171
HD 5.0 x 28 700 327 000 5 099 849 – – 550 000 1 760 250 197 M24 185
HD 5.0 x 32 800 374 000 5 579 282 – – 550 000 1 760 250 197 M24 198
HD 5.0 x 40 1 000 467 000 6 533 447 – – 550 000 1 760 250 197 M24 225
HD 5.0 x 48 1 200 418 000 7 487 613 – – 410 000 1 760 250 197 M24 242

ØFC

SASB

SA
SB

A
F

ØD
ØBH

ØE

Z

Ø25
CB

CC

CA

Note: Tutte le dimensioni sono in millimetri
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HD
HDA

Nota: per i montaggi TF, FF e FR non considerare i piedini anteriori e le dimensioni

FB

FE

Valvola aria

FJ

Y

Tappo di riempimento olio

ZFA

FG
FD

ØFC

FJ

Dati Tecnici

Note: 1. I deceleratori HD funzionano in modo soddisfacente al 5% della loro capacità di assorbimento massima per ciclo. I deceleratori HDA funzionano in modo soddisfacente al 10% della loro capacità di assorbimento
massima per ciclo. Se inferiori ai suddetti valori si consiglia un modello più piccolo

2. In applicazioni su carri ponte si consiglia al cliente di consultare Enidine per l’adeguamento a specifiche norme di sicurezza.
3. I dati di assorbimento energia indicati sono relativi a impatti in asse. Se nell’applicazione sono presenti dei carichi laterali, contattare Enidine per un assistenza al dimensionamento.
4. Il montaggio con flangia posteriore in corse di 300 mm. e superiori, non è consigliato. Montare ambedue le flangie o il montaggio a piedini.
5. Per HDA con velocità d’impatto inferiore 0,750 m/sec contattare Enidine per un assistenza al dimensionamento.
6. La massima frequenza dei cicli è di 60 cicli ora.
7. Contattare Enidine per velocità di impatto superiori a 4,5 m/sec. 

Dimensioni Montaggio a Piedini

HD(A) 5.0 x 4 ➞ HD 5.0 x 48 Serie

HD HDA HD HDA HD HDA
Modello A B D E F F H Y Y Z Z FA FB FC FD FE FG FJ CA CB CC

mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm
HD(A) 5.0 x 4 591 215 80 125 375 385 40 435 445 186 176 400 340 33 278 60 140 30 230 117 25°
HD(A) 5.0 x 6 693 215 80 125 426 436 40 486 496 237 227 400 340 33 278 60 140 30 230 117 25°
HD(A) 5.0 x 8 795 215 80 125 477 487 40 537 547 288 278 400 340 33 278 60 140 30 230 117 25°
HD(A) 5.0 x 10 895 215 80 125 527 537 40 587 597 338 328 400 340 33 278 60 140 30 230 117 25°
HD(A) 5.0 x 12 997 215 80 125 578 588 40 638 648 389 379 400 340 33 278 60 140 30 230 117 25°
HD 5.0 x 16 1 201 215 80 125 680 – 40 740 – 491 – 400 340 33 278 60 140 30 230 117 25°
HD 5.0 x 20 1 504 215 80 125 882 – 40 942 – 592 – 400 340 33 278 60 140 30 230 117 25°
HD 5.0 x 24 1 708 215 80 125 984 – 40 1 044 – 694 – 400 340 33 278 60 140 30 230 117 25°
HD 5.0 x 28 1 910 215 80 125 1 085 – 40 1 145 – 795 – 400 340 33 278 60 140 30 230 117 25°
HD 5.0 x 32 2 114 215 80 125 1 187 – 40 1 247 – 897 – 400 340 33 278 60 140 30 230 117 25°
HD 5.0 x 40 2 520 215 80 125 1 390 – 40 1 450 – 1 100 – 400 340 33 278 60 140 30 230 117 25°
HD 5.0 x 48 2 920 215 80 125 1 590 – 40 1 650 – 1 300 – 400 340 33 278 60 140 30 230 117 25°

Dimensioni 
Valvola aria
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HD
HDA

Dati Tecnici
HD(A) 6.0 x 4 ➞ HD 6.0 x 48 Serie

Dimensioni Flangia HDAHD

Nota: per i montaggi TF, FF e FR non considerare i piedini anteriori e le dimensioni

Max. Forza
(S) Energia Energia Energia Energia forza nominale Vite

Modello Corsa Max. per ciclo Max. per ora Max. per ciclo Max. per ora d’urto di ritorno SA SB Consigliata Peso
mm Nm Nm/hr Nm Nm/hr N N mm mm mm Kg

HD(A) 6.0 x 4 100 76 500 2 404 568 61 000 2 464 532 900 000 2 750 330 260 M36 164
HD(A) 6.0 x 6 150 114 000 2 704 389 91 500 2 764 353 900 000 2 750 330 260 M36 175
HD(A) 6.0 x 8 200 153 000 3 004 211 122 000 3 064 175 900 000 2 750 330 260 M36 186
HD(A) 6.0 x 10 250 191 000 3 316 025 152 500 3 375 989 900 000 2 750 330 260 M36 196
HD(A) 6.0 x 12 300 224 000 3 621 843 183 000 3 681 807 900 000 2 750 330 260 M36 207
HD 6.0 x 16 400 306 000 4 233 478 – – 900 000 2 750 330 260 M36 228
HD 6.0 x 20 500 382 000 4 845 114 – – 900 000 2 750 330 260 M36 250
HD 6.0 x 24 600 459 000 6 086 375 – – 900 000 2 750 330 260 M36 309
HD 6.0 x 30 750 573 000 6 997 832 – – 900 000 2 750 330 260 M36 341
HD 6.0 x 36 900 688 500 7 915 285 – – 900 000 2 750 330 260 M36 373
HD 6.0 X 42 1 050 803 000 8 826 743 – – 900 000 2 750 330 260 M36 405
HD 6.0 x 48 1 200 805 000 9 744 196 – – 790 000 2 750 330 260 M36 438

ØFC

SASB

SA
SB

A
F

ØD
ØBH

ØE

Z

Ø25
CB

CC

CA

Note: Tutte le dimensioni sono in millimetri
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HD
HDA

Dati Tecnici
HD(A) 6.0 x 4 ➞ HD 6.0 x 48 Serie

Note: 1. I deceleratori HD funzionano in modo soddisfacente al 5% della loro capacità di assorbimento massima per ciclo. I deceleratori HDA funzionano in modo soddisfacente al 10% della loro capacità di assorbimento 
massima per ciclo. Se inferiori ai suddetti valori si consiglia un modello più piccolo

2. In applicazioni su carri ponte si consiglia al cliente di consultare Enidine per l’adeguamento a specifiche norme di sicurezza.
3. I dati di assorbimento energia indicati sono relativi a impatti in asse. Se nell’applicazione sono presenti dei carichi laterali, contattare Enidine per un assistenza al dimensionamento.
4. Il montaggio con flangia posteriore in corse di 300 mm. e superiori, non è consigliato. Montare ambedue le flangie o il montaggio a piedini.
5. Contattare Enidine per velocità di impatto superiori a 4,5 m/sec. 

Dimensioni 
Valvola ariaDimensioni Montaggio a Piedini

Nota: per i montaggi TF, FF e FR non considerare i piedini anteriori e le dimensioni

FB

FE

Valvola aria

FJ

Y

Tappo di riempimento olio

ZFA

FG
FD

ØFC

FJ

HD HDA HD HDA HD HDA
Modello A B D E F F H Y Y Z Z FA FB FC FD FE FG FJ CA CB CC

mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm
HD(A) 6.0 x 4 637 275 100 160 391 401 50 461 471 211 201 450 380 40 333 70 168 35 197 144 30°
HD(A) 6.0 x 6 737 275 100 160 441 451 50 511 521 261 251 450 380 40 333 70 168 35 197 144 30°
HD(A) 6.0 x 8 839 275 100 160 492 502 50 562 572 312 302 450 380 40 333 70 168 35 197 144 30°
HD(A) 6.0 x 10 941 275 100 160 543 553 50 613 623 363 353 450 380 40 333 70 168 35 197 144 30°
HD(A) 6.0 x 12 1043 275 100 160 594 604 50 664 674 414 404 450 380 40 333 70 168 35 197 144 30°
HD 6.0 x 16 1 246 275 100 160 696 – 50 766 – 515 – 450 380 40 333 70 168 35 197 144 30°
HD 6.0 x 20 1 450 275 100 160 798 – 50 868 – 617 – 450 380 40 333 70 168 35 197 144 30°
HD 6.0 x 24 1 769 275 100 160 1 015 – 50 1 085 – 719 – 450 380 40 333 70 168 35 312 144 30°
HD 6.0 x 30 2 073 275 100 160 1 167 – 50 1 237 – 871 – 450 380 40 333 70 168 35 312 144 30°
HD 6.0 x 36 2 379 275 100 160 1 320 – 50 1 390 – 1 024 – 450 380 40 333 70 168 35 312 144 30°
HD 6.0 x 42 2 683 275 100 160 1 472 – 50 1 542 – 1 176 – 450 380 40 333 70 168 35 312 144 30°
HD 6.0 x 48 2 989 275 100 160 1 625 – 50 1 695 – 1 329 – 450 380 40 333 70 168 35 312 144 30°
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HD
HDA

Accessori
HD(A) 3.0 x 2 ➞ HD(A) 5.0 x 12 Serie

Nota: le dimensioni della forcella anteriore e della cerniera posteriore sono le stesse per i modelli HD(A) 4.0 e 5.0

ØFC

A

FB

FACA

FD

F FE

ØCC
ØB

CB D

CD CE

CF

E

Dimensioni Cerniera Posteriore Dimensioni Forcella Anteriore

HD HDA
Modello A B D E F F CA CB CC CD CE CF FA FB FC FD FE

mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm
HD(A) 3.0 x 2 432 130 38 90 209 219 60 38 25 30 37 65 69 32 25 99 50
HD(A) 3.0 x 3 483 130 38 90 235 245 60 38 25 30 37 65 69 32 25 99 50
HD(A) 3.0 x 5 585 130 38 90 286 296 60 38 25 30 37 65 69 32 25 99 50
HD(A) 3.0 x 8 736 130 38 90 361 371 60 38 25 30 37 65 69 32 25 99 50
HD 3.0 x 10 838 130 38 90 412 – 60 38 25 30 37 65 69 32 25 99 50
HD(A) 3.0 x 12 940 130 38 90 463 473 60 38 25 30 37 65 69 32 25 99 50
HD(A) 4.0 x 2 570 200 65 140 304 314 – – – – – 90 100 50 50 150 100
HD(A) 4.0 x 4 672 200 65 140 355 365 – – – – – 90 100 50 50 150 100
HD(A) 4.0 x 6 772 200 65 140 405 415 – – – – – 90 100 50 50 150 100
HD(A) 4.0 x 8 875 200 65 140 457 467 – – – – – 90 100 50 50 150 100
HD(A) 4.0 x 10 976 200 65 140 507 517 – – – – – 90 100 50 50 150 100
HD(A) 5.0 x 4 751 215 70 150 386 396 – – – – – 100 115 70 60 175 100
HD(A) 5.0 x 6 853 215 70 150 437 447 – – – – – 100 115 70 60 175 100
HD(A) 5.0 x 8 955 215 70 150 488 498 – – – – – 100 115 70 60 175 100
HD(A) 5.0 x 10 1 055 215 70 150 538 548 – – – – – 100 115 70 60 175 100
HD(A) 5.0 x 12 1 157 215 70 150 589 599 – – – – – 100 115 70 60 175 100

Montaggio a cerniera (CM)
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HD
HDA

Note
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HI Serie Idraulica Pesante
Serie HI

Vista Generale

Caratteristiche e benefici
• In una configurazione compatta possono essere assorbiti 

dolcemente e in sicurezza quasi  500 kNm per ciclo con i
modelli con corse standard.

• Progettati per essere in conformità alle norme OSHA, AISE,
CMMA e ad altre specifiche tecniche e di sicurezza quali
DIN e FEM.

• Questi respingenti sono precaricati a nitrogeno per 
consentire una decelerazione graduale ed assicurare un
ritorno positivo dello stelo, non richiedendo alcuna 
manutenzione 

• Ampia gamma di configurazioni opzionali come soffietti,
montaggi a cerniera e cavi di sicurezza.

• Disponibile in modelli non regolabili con smorzamento 
personalizzato.

• Per l’impiego in ambienti sottoposti a forte corrosione è 
possibile fornire un materiale speciale per lo stelo e la 
verniciatura epossidica dell’unità.

• Trattamento delle superfici (resistenza all’acqua salina) 
Corpo esterno: colore grigio, vernice epossidica a tre 
parti Stelo:  acciaio cromato

• Diversi tipi di fluidi e guarnizioni sono disponibili quali
opzionali per incrementare il campo standard delle 
temperature operative da (- 30°fino a 60°C) fino a 
(-30°C fino a 250°C).

Serie HI

I respingenti Enidine per l’industria pesante serie HI proteggono
macchinari pesanti e le attrezzature durante il movimento di materiali e
di prodotti. Questi respingenti con grande alesaggio ed elevata capac-
ità sono progettati individualmente per decelerare carichi in movimento
in diverse condizioni ed in conformità con gli standard di sicurezza
industriali. Il controllo di carriponte, piattaforme carrello, movimen-
tazione di container ed arresti in sicurezza nei sistemi di trasporto sono
le applicazioni tipiche di questi modelli.

Le tecniche di progettazione consolidate unitamente all’esperienza di un
prodotto base consolidato garantiscono risultati di comportamento che
molte volte eccedono le aspettative del cliente.

Prima di iniziare la costruzione di un modello della Serie HI vengono
simulate al computer le condizioni di funzionamento e generate le
curve per verificare il comportamento del modello, confermare le 
caratteristiche di smorzamento e generare una serie di orifizi 
personalizzati che soddisfano diverse condizioni o specifiche 
richieste di smorzamento.

Una caratteristica  della Serie HI è il sistema di ritorno dello stelo.
Questi respingenti sono precaricati a nitrogeno per consen tire una
decelerazione graduale ed assicurare un ritorno positivo dello stelo,
non richiedendo alcuna manutenzione. La superficie dell’alesaggio
sovradimensionata garantisce una capacità ottimale di assorbimento  

dell’energia e aumenta i fattori di sicurezza 
interni. Strumenti all’avanguardia per effettuare 
test assicurano integrità del progetto e del com
portamento del prodotto.
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I respingenti per l’industria pesante serie HI sono progettati 
utilizzando la tecnica di smorzamento ad orifizi multipli praticati sulla
lunghezza del tubo interno, per una precisa  curva di decelerazione,
accoppiato ad un sistema di ritorno con azoto per una estensione 
controllata dello stelo fino alla posizione originale.

Durante il movimento del pistone, l’olio viene forzato attraverso gli 
orifizi nella camera olio. Questo movimento controllato della testa 
del pistone, che riduce la superficie degli orifizi, consente un preciso
smorzamento della velocità di impatto e della decelerazione in
sicurezza del carico in movimento. Il volume di olio uscendo dalla
camera ad alta pressione muove il pistone di separazione, 
compensando la differenza dell’olio all’interno dell’unità.

L’estensione dello stelo per l’impatto successivo viene effettuata 
tramite la forza creata dalla compressione della camera di azoto, 
la quale agisce sia come compensatore del volume di olio sia come
meccanismo di ritorno della forza stessa. La pressione creata spinge
l’olio all’interno della camera olio e crea una forza che consente il
riposizionamento dello stelo pistone in posizione completamente 
estesa, pronto per il successivo impatto. Il sistema di ritorno a gas
azoto ha consentito di progettare la serie HI per la massima capacità
di assorbimento dell’energia con le dimensioni più ridotte possibile.
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HI

Orifizio

Testina Pistone

Stelo

Cilindro

Camera Olio

Serie Idraulica Pesante
Serie HI

Come ordinare

Montaggio Standard: con Flangia
Anteriore o Posteriore

HI 120 x 100
Scegliere modello 
HI dalla tabella Dati tecnici 

Esempio:

4
Selezionare
quantità

FR
Specificare tipo di 
montaggio:
• FF (Flangia anteriore)
• FR (Flangia posteriore)

DATI 
APPLICAZIONE

Specificare per tutti modelli:
• Movimento orizzontale o verticale 
• Massa
• Velocità di impatto
• Forza di spinta (se esistente)
• Cicli/Hr
• Temperatura/Condizioni

Ambientali,
• Standard Applicabili

B
Opzionali:
• B  Soffietto di Protezione 
• C Cavo di sicurezza

Come ordinare

Separatore
del Pistone

Camera 
carica di Azoto

Enidine l’industria pesante serie HI 

Flangia 
Posteriore

Cavo di 
sicurezza 
fissato alla
flangia 
posteriore
(opzionale)

Cavo di
sicurezza 
fissato alla
flangia 
anteriore
(opzionale)

Flangia
Anteriore

Soffietto di Protezione
(opzionale)
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HI

Dati TecniciHI 50 x 50 ➞ HI 120 x 1000 Serie

Forza di ritornoEnergia Max.
(S) Max. forza Dimensione

Modello Corsa per ciclo d’urto Estensione Compressione Peso A1 A2 Z H ØB SA SB ØFC Vite ØE
mm Nm kN kN kN Kg mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm

HI 50 x 50 50 3 050 67 0,3 0,6 5 262 – – 15 60 100 70 15 M14 58
HI 50 x 100 100 6 200 67 0,3 0,6 9 392 – – 15 60 100 70 15 M14 58
HI 80 x 50 50 6 700 168 1,0 1,9 15 290 – – 15 80 128 89 20 M18 79
HI 80 x 100 100 13 500 168 1,0 8,0 19 390 – – 15 80 128 89 20 M18 79
HI 100 x 50 50 10 000 250 1,65 18,0 16 302 301 175 20 100 150 120 18 M16 99
HI 100 x 100 100 20 000 250 1,65 18,0 22 479 473 245 20 100 150 120 18 M16 99
HI 100 x 150 150 30 000 250 1,65 18,0 28 618 612 300 20 100 150 120 18 M16 99
HI 100 x 200 200 40 000 250 1,65 18,0 32 756 750 390 20 100 150 120 18 M16 99
HI 100 x 400 400 80 000 235 1,65 18,0 46 1 349 1 345 645 25 100 150 120 18 M16 99
HI 100 x 500 500 94 000 235 1,65 18,0 52 – 1 616 890 20 100 150 120 18 M16 99
HI 100 x 600 600 112 000 230 1,65 18,0 58 – 1 888 1 040 20 100 150 120 18 M16 99
HI 100 x 800 800 132 000 205 1,65 18,0 69 – 2 426 1 345 20 100 150 120 18 M16 99
HI 120 x 100 100 32 000 400 2,8 50,0 34 471 467 270 20 120 220 170 26 M24 119
HI 120 x 150 150 48 000 400 2,8 50,0 39 597 593 330 20 120 220 170 26 M24 119
HI 120 x 200 200 64 000 400 2,8 50,0 43 724 720 390 20 120 220 170 26 M24 119
HI 120 x 300 300 94 000 400 2,8 50,0 53 973 969 520 20 120 220 170 26 M24 119
HI 120 x 400 400 125 000 400 2,8 50,0 87 1 225 1 221 680 25 120 220 170 26 M24 119
HI 120 x 600 600 188 000 400 2,8 50,0 105 – 1 725 915 25 120 220 170 26 M24 119
HI 120 x 800 800 225 000 350 2,8 50,0 110 – 2 332 1 290 25 120 220 170 26 M24 119
HI 120 x 1000 1000 260 000 325 2,8 50,0 116 – 2 836 1 360 25 120 220 170 26 M24 119
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Serie Idraulica Pesante
Serie HI
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HI

Dati TecniciHI 130 x 250 ➞ HI 150 x 1000 Serie

Se
rie
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Serie Idraulica Pesante
Serie HI

FR (FLANGIA POSTERIORE)

FLANGIA DI MONTAGGIO FF (FLANGIA ANTERIORE)

Forza di ritornoEnergia Max.
(S) Max. forza Dimensione

Modello Corsa per ciclo d’urto Estensione Compressione Peso A1 A2 Z H ØB SA SB ØFC Vite ØE
mm Nm kN kN kN Kg mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm

HI 130 x 250 250 100 000 500 3,2 64,0 72 897 893 545 25 130 270 210 26 M24 129
HI 130 x 300 300 120 000 500 3,2 64,0 79 1 029 1 025 605 25 130 270 210 26 M24 129
HI 130 x 400 400 160 000 500 3,2 64,0 90 1 293 1 289 735 25 130 270 210 26 M24 129
HI 130 x 600 600 210 000 435 3,2 64,0 119 – 1 917 1 060 25 130 270 210 26 M24 129
HI 130 x 800 800 270 000 420 3,2 64,0 140 – 2 445 1 350 25 130 270 210 26 M24 129
HI 150 x 115 115 62 000 670 5,0 96,0 56 517 513 320 20 150 270 210 26 M24 149
HI 150 x 150 150 82 000 670 5,0 96,0 59 606 602 355 25 150 270 210 26 M24 149
HI 150 x 400 400 220 000 670 5,0 96,0 98 1 249 1 245 710 25 150 270 210 26 M24 149
HI 150 x 500 500 275 000 670 5,0 96,0 110 – 1 498 770 25 150 270 210 26 M24 149
HI 150 x 600 600 330 000 670 5,0 96,0 120 – 1 752 875 25 150 270 210 26 M24 149
HI 150 x 800 800 448 000 700 5,0 96,0 165 – 2 363 1 240 25 150 270 210 26 M24 149
HI 150 x 1000 1000 510 000 635 5,0 96,0 180 – 2 880 1 595 25 150 270 210 26 M24 149
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JT Serie Jarret
Serie BC1N, BC5, LR 

Vista Generale

I deceleratori industriali Jarret utilizzano le caratteristiche peculiari di compressione e taglio di un speciale 
composto siliconico viscoelastico.

Queste caratteristiche permettono di combinare le funzioni di assorbimento dell’energia e di riposizionamento 
in una singola unità eliminando la necessità di gas addizionali o di un meccanismo di ritorno a molla.

Vantaggi:
• Di semplice concezione - Elevata affidabilità
• Elevato coefficiente di smorzamento
• Bassa sensibilità alle variazioni di temperatura

Applicazioni:
Protezione dagli urti in tutti i settori industriali tra cui:
Difesa, Automobilistico, Ferroviario,
Movimentazione Materiali, Marino, Lavorazione
della Carta, Siderurgico e Laminazione.

LR Serie

BC1ZN Serie

BC5 Serie

Molla

BC1GN Serie
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JT

La tecnologia visco-elastica utilizza le proprietà fondamentali degli speciali fluidi visco-elastici formulati da Jarret

Compressibilità:
Funzione di molla precompressa
- F = F0 + KX

Viscosità: 
Funzione di deceleratore
- F = F0 + KX + CVα con α

tra 0,1 e 0,4 

Le due funzioni possono essere separate o congiunte nella stessa unità

Molla precompressa : 
Funzione solo come molla 
• Isteresi compresa tra 5% e 10% 
• Massa ed ingombro ridotti 
• La caratteristica forza/corsa è indipendente

dalla velocità Deceleratore senza ritorno : 
Funzione solo come Deceleratore
• Dispositivo di smorzamento
• Dispositivo di arresto

Deceleratore con precarico : 
Funzione combinata come molla e Deceleratore 
• Consente di dissipare dal 30% al 100% dell' energia 
• La caratteristica forza/corsa rimane relativamente invariata 

tra  -10°C e  i  70° C 
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Serie Jarret
Serie BC1N, BC5, LR 

Tecnologia della Visco-Elasticità

Ritegno
Pistone

Piastra d’impatto

Serbatoio

Guarnizione di Pulizia 

Cilindro Esterno 

Pistone

Flangia di
Montaggio 

Fluido visco-elastico
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JT

Modello L1 L2 L3 L4 L5 L6 R1 D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 Peso
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg

BC1ZN 75 53 52 10 7 43 – 19 M25 x 1,5 20 38 57 41 7 0,3
BC1BN 120 98 96 12 8 86 – 25 M35 x 1,5 32 52 80 60 9 0,7
BC1BN-M 120 98 96 12 9 - – 25 M40 x 1,5 32 58 – – – 0,8
BC1DN-70 175 140 138 12 11 128 – 38 M50 x 1,5 45 70 90 70 9 1,9
BC1DN-85 175 140 138 12 11 128 – 38 M50 x 1,5 45 70 106 85 11 2
BC1DN-M 175 140 138 12 11 – – 38 M60 x 2 45 70 – – – 2
BC1EN 213 168 158 10 13 158 R.130 60 M75 x 2 72 98 122 100 11 5
BC1FN 270 210 130 12 16 130 R.150 74,5 M90 x 2 90 120 150 120 13 10,5
BC1GN 337 257 145 14 19 145 R.350 90 M110 x 2 110 145 175 143 18 17
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Serie Jarret
Serie BC1N

Dati TecniciBC1ZN ➞ BC1GN Serie

Montaggio Flangia Posteriore – FA Montaggio sul Corpo Filettato – FC

Return Force

L1

Corsa Corsa

L6

L5

D
1

D
1

D
4

D
3D
5

D
6

4
 F

or
i D

7
L2

L1

L3

L2
L4

Forza di Ritorno 
Rdymax

Max forza
d'urto

kN
Rdy0
kN

Massima
Energia

kJ
Modello Corsa Estensione Compressione

mm kN kN

BC1ZN 0,1 12 0,94 5,4 6 11
BC1BN 0,43 22 2,5 14,0 14 27
BC1DN 1,5 35 5,2 28,8 28 60
BC1EN 3,4 45 7,8 43,0 45 100
BC1FN 7 60 13,6 76,6 90 150
BC1GN 14 80 19,0 130,0 130 230
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JT

E
En (0,03 V + 0,24)

Se
rie

 B
C

1
N

 
Serie Jarret
Serie BC1N

Foglio ApplicazioneBC1ZN ➞ BC1GN Serie

4,8
7 (0,03 x 0,8 + 0,24)

1 - Tabella di selezione

Sulla base di 
� Velocità d’Impatto: 2 m/s
� Temperatura Ambientale: - 20°C to + 40°C
� Protezione Superficiale: zincatura elettrolitica
� Diagramma comportamento dinamico

Simboli
En = Energia
C = Corsa Massima
Rdy = Reazione Dinamica

2 - Calcolo Energia 

E =          Me Ve2

3 - Velocità d’Impatto Consentita

F < 20 x          impatti/Ora

4 - Calcolo Corsa Effettiva

Ce = C                                     +1,36 - 1,17

En
E

Rdymax - Rdy0
C

1
2

Rdy0

Rdymax

Tutte le caratteristiche relative alle prestazioni possono
essere modificate. Contattateci per richieste particolari.

Forza kN

Corsa mm

5 - Calcolo Reazione Effettiva  Rdye

Rdye = x Ce + Rdy0   (0,1V + 0,8) 

6 - Esempio di Applicazione
Dati in possesso: Massa Effettiva = 15 t, 
Velocità Effettiva =  0,8 m/s 
Frequenza d’Impatto: 25 impatti/ora

1: BC1FN Selezionato

2: Energia dissipata ad ogni impatto: 4,8 kJ

3: Frequenza d’Impatto Consentita < 20x7/4,8

4: Corsa richiesta 49 mm 

Ce = 60 +1,36 - 1,17

5: Con un Rdye = [(150 - 90) x 49/60) + 90)] x (0,1 x 0,8

+ 0,8) = 122 kN

Confronto con le caratteristiche standard meccaniche:: 

En = 7 kJ, C =  60mm, Rdy0 = 90 kN e
Rdymax =  150 kN

M
a

ss
a

 E
ff

e
tt
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a

Velocità d’Impatto in m/sec
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JT

BC5A ➞ BC5E Serie

Montaggio Flangia
Posteriore – FA

Montaggio Flangia 
Anteriore – FC

Modello
L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8 D1 D2 D3 D4 D5 Peso
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg

BC5A-105 415 275 140 20 30 15 135 105 116 116 87 120 14 25
BC5B-130 500 325 175 30 20 15 155 125 142 155 117 140 15 37
BC5C-140 520 315 205 30 36 35 175 140 160 160 132 158 18 45
BC5D-160 585 350 235 35 40 40 215 170 180 180 153 185 22 73
BC5E-180 670 405 265 40 45 45 250 195 215 215 182 220 26 117

Velocità d’impatto: I deceleratori della Serie BC5 sono stati progettati per velocità d’impatto fino a 4m/sec. Velocità d’impatto superiori richiedono modifiche personalizzate.

L2L4

L4

L5

L5

L3
ø
 D

2

ø
 D

1

ø
 D
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ø
 D

4

ø
 D

3

L8
L7

4 Fori ø D5

Corsa C

L6
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Serie Jarret
Serie BC5 

Dati Tecnici

Return Force
Forza di Ritorno 

Rdymax
Max forza

d'urto
kN

Rdy0
kN

Massima
Energia

kJ
Modello Corsa Estensione Compressione

mm kN kN

BC5A-105 25 105 18,5 140,7 167 310
BC5B-130 50 130 33,0 221,0 260 500
BC5C-140 75 140 49,0 328,4 400 700
BC5D-160 100 160 59,5 380,0 470 820
BC5E-180 150 180 117,0 546 640 1 100
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JT

E
En (0,03 V + 0,24)

Se
rie

 B
C

5
Serie Jarret
Serie BC5 

Foglio ApplicazioneBC5A ➞ BC5E Serie

108
150 (0,03 x 0,6 + 0,24)

Rdymax - Rdy0
C

1
2

1
2

150
108

(1 100 - 640) x             + 640156
180

Rdy0

Rdymax

Tutte le caratteristiche relative alle prestazioni possono
essere modificate. Contattateci per richieste particolari.

Sulla base di 
� Velocità d’Impatto: 2 m/s
� Temperatura Ambientale: - 20°C to + 40°C
� Protezione Superficiale: zincatura elettrolitica
� Diagramma comportamento dinamico

Simboli
En = Energia
C = Corsa Massima
Rdy = Reazione Dinamica

1 - Calcolo Energia

E =          Me Ve2

2 - Velocità d’Impatto Consentita

F < 15 x        Impatti/Ora

3 - Calcolo Corsa Effettiva

Ce = C                                     +1,36 - 1,17

1
2

En
E

Forza kN

Corsa mm

4 - Calcolo Reazione Effettiva  Rdye

Rdye = x Ce + Rdy0   (0,1V + 0,8) 

5 - Esempio di Applicazione
Dati: due deceleratori accoppiati, Massa Effettiva m = 300 t,
Velocità d’Impatto v = 1,2 m/s (che è un impatto di  0,6 m/s
per ogni deceleratore), Frequenza Impatti = 15 impatti/ora,
Massimo Carico Strutturale consentito 1000 kN

1: E =        (       mV2) - Selezionato  BC5-E

2: Massima Frequenza d’Impatto Consentita è  15 x        
21 impatti/ora. Sono quindi accettabili i 
15 impatti/ora. 

3: Corsa richiesta è di 167 mm

Ce = 180 x                                          +1,36 - 1,17 = 156 mm

4: Rdye =                                              ( 0,1x 0,6 + 0,8 )

= 893 kN < 1000 kN, massima frequenza impatti consentita

Confronto con le caratteristiche meccaniche standard per ogni 
deceleratore:

En = 150 kJ,  C = 180 mm, Rdy0 = 640 kN and 
Rdymax = 1100 kN

A4-Metric-IT:Project1-A4-Metric  12/6/07  8:37 AM  Page 98



L4 L5

L7
L8

4 fori ø D5

L3L2
Corsa

L6

ø 
D

3
ø 

D
4

ø 
D

1

ø 
D

1

L1

Serie XLR - Montaggio Flangia Anteriore – FC

99 www.enidine.eu Email: info@enidine.eu Tel.: +49 7621 98679-0 Fax: +49 7621 98679-29

JT

Velocità d’impatto: I deceleratori della Serie XLR e BCLR sono stati progettati per velocità d’impatto fino a
2m/sec. Velocità d’impatto superiori richiedono modifiche personalizzate.

Se
ri

e
 X

LR
 

Serie Jarret
Serie XLR 

Dati TecniciXLR6-150 ➞ XLR-800 Serie

Montaggio Flangia Posteriore su richiesta

Modello
L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8 D1 D2 D3 D4 D5 Paso
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg

XLR6-150 410 231 179 19 0 10 90 70 50 90 38 50 9 4,2
XLR12-150 480 285 195 18 15 12 110 85 75 90 57 80 11 11
XLR12-200 530 285 245 18 15 12 110 85 75 90 57 80 11 11
XLR25-200 620 370 250 20 18 12 135 105 90 110 72 100 14 20
XLR25-270 690 370 320 20 18 12 135 105 90 110 72 100 14 25
XLR50-275 855 520 335 25 20 15 175 140 110 150 87 120 18 40
XLR50-400 980 520 460 25 20 15 175 140 110 150 87 120 18 40
XLR100-400 1370 910 460 25 20 15 175 140 110 150 87 120 18 65
XLR100-600 1570 910 660 25 20 15 175 140 110 150 87 120 18 65
XLR150-800 2640 1780 860 25 20 15 175 140 110 150 87 120 18 115

Return Force
Forza di Ritorno 

Rdymax
Max forza

d'urto
kN

Rdy0
kN

Massima
Energia

kJ
Modello Corsa Estensione Compressione

mm kN kN

XLR6-150 6 150 2,9 20,5 25 50
XLR12-150 12 150 8,3 38,5 66 100
XLR12-200 12 200 5,6 30,0 42 78
XLR25-200 25 200 13,4 74,4 95 150
XLR25-270 25 270 11,1 51,4 66 112
XLR50-275 50 275 19,7 130,0 118 230
XLR50-400 50 400 12,9 83,8 75 150
XLR100-400 100 400 25,0 162,5 175 320
XLR100-600 100 600 11,6 132,4 85 230
XLR150-800 150 800 23,2 152,2 80 250
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JT
Se
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LR
Serie Jarret
Serie XLR 

Foglio ApplicazioneXLR6-150 ➞ XLR-800 Serie

Sulla base di 
� Velocità d’Impatto: 2 m/s
� Temperatura Ambientale: - 20°C to + 40°C
� Protezione Superficiale: zincatura elettrolitica
� Diagramma comportamento dinamico

Simboli
En = Energia
C = Corsa Massima
Rdy = Reazione Dinamica

1 - Calcolo Energia

E =         Me Ve2

2 - Velocità d’Impatto Consentita

F < 8 x        Impatti/Ora

3 - Calcolo Corsa Richiesta

Ce = C                                     +1,83 - 1,35

En
E

Rdymax - Rdy0
C

E
En (0,027 V + 0,22)

1
2

Rdy0

Rdymax
Forza kN

Corsa mm

72,6
100 (0,027 x 2,2 + 0,22)

Tutte le caratteristiche relative alle prestazioni possono
essere modificate. Contattateci per richieste particolari.

4 - Calcolo Reazione Effettiva  Rdye

Rdye = x Ce + Rdy0   (0,1V + 0,8) 

5 - Esempio di Applicazione
Dati: Massa Effettiva  = 30 t

Velocità Effettiva d’Impatto = 2,2 m/s
Forza Strutturale Massima consentita: 350 kN
Impatti ora = 8/hr

1: XLR100-400 Selezionato

2: Energia dissipata/impatto è 72,6 kJ

3: Frequenza Massima d’Impatto Consentita 
8 x 100 / 72,6 = 11 (10 impatti/ora sono accettabili)

4: Corsa Effettiva:

Ce = 400 x                                              + 1,83 - 1,35

Ce = 301,8mm

5: Rdye = 284,4 (0,1 x 2,2 + 0,8) = 290,1 kN

(che è inferiore alla massima forza di reazione 
consentita 350 kN)

Confronto con le caratteristiche meccaniche standard: 

En = 100 kJ, C = 400 mm,
Rdymax =  320 kN
Rdy0 = 175 kN 
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Serie Jarret
Serie BCLR 

Dati TecniciBCLR-100 ➞ BCLR-1000 Serie

Montaggio Flangia Posteriore su richiesta

Modello
L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8 D1 D2 D3 D4 D5 Peso
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg

BCLR-100 1120 660 460 25 20 15 175 140 130 150 110 140 18 63
BCLR-150 1350 775 575 30 25 20 215 170 140 185 120 150 22 90
BCLR-220S 1258 783 475 30 25 20 215 170 140 185 120 150 22 100
BCLR-250 1750 1025 725 30 25 20 215 170 155 185 135 170 22 135
BCLR-400 2185 1250 935 35 25 25 265 210 175 235 150 190 27 218
BCLR-600 2555 1420 1135 35 25 25 265 210 200 235 175 215 27 295
BCLR-800 2935 1630 1305 40 35 30 300 240 220 270 190 235 30 420
BCLR-1000 3225 1820 1405 40 35 30 300 240 230 270 205 248 30 470

Velocità d’impatto: I deceleratori della Serie XLR e BCLR sono stati progettati per velocità d’impatto fino a
2m/sec. Velocità d’impatto superiori richiedono modifiche personalizzate.

Return Force
Forza di Ritorno 

Rdymax
Max forza

d'urto
kN

Rdy0 
kN

Massima
Energia

kJ
Modello Corsa Estensione Compressione

mm kN kN

BCLR-100 100 400 30,0 161,9 190 310
BCLR-150 150 500 41,5 201,4 200 380
BCLR-220S 220 400 45,0 270,0 380 685
BCLR-250 250 650 45,0 253,0 270 490
BCLR-400 400 850 49,6 307,9 330 600
BCLR-600 600 1050 47,5 351,5 370 740
BCLR-800 800 1200 64,2 441,0 430 860
BCLR-1000 1000 1300 85,0 534,0 500 1000
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Serie Jarret
Serie BCLR 

Foglio ApplicazioneBCLR-100 ➞ BCLR-1000 Serie

Sulla base di
� Velocità d’Impatto: 2 m/s
� Temperatura Ambientale: - 20°C to + 40°C
� Protezione Superficiale: zincatura elettrolitica 
� Diagramma comportamento dinamico

Simboli
En = Energia
C = Corsa Massima
Rdy = Reazione Dinamica

1 - Calcolo Energia     

E =         Me Ve2

2 - Velocità d’Impatto Consentita

F < 8 x        Impatti/Ora

3 - Calcolo Corsa Richiesta

Ce = C                                     +1,83 - 1,35

En
E

Rdymax - Rdy0
C

E
En (0,027 V + 0,22)

1
2

Tutte le caratteristiche relative alle prestazioni possono
essere modificate. Contattateci per richieste particolari.

Rdy0

Rdymax
Forza kN

Corsa mm

274
400 (0,027 x 2,7 + 0,22)

4 - Calcolo Reazione Effettiva  Rdye

Rdye = x Ce + Rdy0   (0,1V + 0,8) 

5 - Esempio di Applicazione
Dati: Massa Effettiva  = 75 t

Velocità Effettiva d’Impatto = 2,7 m/s
Massima Forza Strutturale consentita: 650 kN
Impatti ora = 8/hr

1: BCLR400 Selezionato

2: Energia dissipata/impatto 274 kJ

3: Frequenza Massima d’Impatto Consentita
8 x 400 / 274 = 12 (è quindi accettabile una 

frequenza di 8 impatti ora)

4: Corsa Effettiva:

Ce = 850 x                                              + 1,83 - 1,35

Ce = 587mm

5: Rdye = 520 (0,1 x 2,7 + 0,8) = 556 kN

(che è inferiore alla massima forza di reazione 
consentita 650 kN)

Confronto con le caratteristiche meccaniche standard: 
En = 400 kJ, C = 850 mm,
Rdymax =  600 kN
Rdy0 = 330 kN 
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Regolatori di Velocità
Serie ADA/DA 

Vista Generale

I regolatori di velocità sono stati progettati per controllare la velocità e il tempo necessario ad un sistema meccanico per muoversi da
una posizione ad un’altra. Sono disponibili modelli regolabili  e non regolabili per adattarsi a qualsiasi esigenza di controllo del
moto. Smorzatori idraulici a singola o doppia azione, consentono un controllo affidabile delle operazioni dei macchinari, regolando
la movimentazione di carichi sia lineari che rotativi (incernierati). Ogni famiglia di prodotti offre varie possibilità di scelta delle corse.

I modelli ADA 500M e ADA 700M regolabili ed a doppia azione controllano la velocità sia in tensione che in compressione
in modo indipendente. Gli ADA permettono all’utilizzatore di effettuare le regolazioni necessarie per adeguarsi ad una specifica
applicazione. Per i modelli  ADA 500M sono disponibili cartucce pretarate ed intercambiabili in grado di fornire il controllo di veloc-
ità desiderato dopo che è stata trovata la regolazione idonea per una specifica applicazione evitando così possibili manomissioni. È’
disponibile un cavo di prolunga della cartuccia di regolazione che viene utilizzato nel caso in cui la posizione di montaggio ren-
derebbe difficile effettuare  la regolazione.

I regolatori della serie DA sono non regolabili, a doppia azione con orifizi costruiti su specifica per un dolce ed affidabile controllo
del movimento anche in presenza di carichi elevati. Gli smorzatori TB (Tow Bar) sono dei modelli DA speciali che consentono di
smorzare partenze ed arresti repentini su sistemi di trasporto liberi o comandati.

Caratteristiche e benefici
• La vasta gamma di modelli consente una grande flessibilità sia

dimensionale che per la capacità di assorbimento dell’energia
per l’impiego in una grande varietà di applicazioni.

• Standard di qualità ISO assicurano una funzionalità affidabile e
di lunga durata.

• Sono disponibili diversi tipi di finiture delle superfici che, 
mantenendo la qualità esteriore originale, consentono una
migliore resistenza all’ossidazione

• Su richiesta è possibile fornire unità con corse e caratteristiche 
di smorzamento personalizzate per applicazioni particolari.

• Diversi tipi di fluidi e guarnizioni sono disponibili per 
incrementare il campo standard delle temperature 
operative da (-10°C fino a  -80°C) a (–30°C fino a  -100°C).

• Materiali e finiture speciali sono disponibili per soddisfare 
specifiche esigenze dei clienti..

Serie DA

Serie ADA 

Deceleratori con guida stelo
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La serie DA è ideale per impieghi dove è necessario un elevato
assorbimento di energia, con pesi gravosi la cui velocità deve
essere controllata in tensione, compressione od in entrambe
direzioni. Queste unità non regolabili sono prodotte per una
specifica applicazione e possono essere realizzate con una
configurazione a orifizi singoli o multipli. Durante la 
compressione la valvola di compressione si chiude. Il 
movimento del pistone spinge l’olio attraverso l’orifizio 
posto sul cilindro interno  generando la forza di resistenza 
necessaria all’applicazione. 

Dopo che l’olio è passato tra gli orifizi una porzione di olio
passa attraverso la valvola di tensione e riempie l’estremità 
lato stelo del cilindro interno. Il residuo del volume di olio
spostato dallo stelo pistone comprime l’accumulatore a cellule
chiuse. Durante la tensione la valvola di tensione si chiude. 
Il movimento del pistone spinge l’olio attraverso l’orifizio posto
sul cilindro interno  generando la forza di resistenza necessaria
all’applicazione. La valvola di compressione viene aperta dal
flusso di olio che riempie l’estremità cieca del cilindro.
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Regolatori di Velocità
Serie ADA/DA 

Vista Generale

I regolatori bi-direzionali della serie ADA  controllano la 
velocità di movimento di una massa per  tutta la loro corsa 
sia per movimenti lineari che rotativi. Cartucce regolabili, che
lavorano in modo indipendente una dall’altra, permettono 
un controllo flessibile della velocità sia in tensione che in 
compressione. Ruotando la cartuccia di regolazione alla
posizione 8 si avrà il massimo smorzamento mentre alla
posizione 0 si avrà una minima resistenza. Le cartucce 
possono essere sostituite con cartucce pretarate per 
mantenere una costante ripetibilità evitando altresì 
possibili manomissioni  e regolazioni incorrette.

La serie ADA 500 utilizza due cartucce di regolazione 
indipendenti, poste all’estremità del cilindro, che consentono 
il controllo del movimento in entrambe le direzioni. Nella 
serie ADA 700 le regolazioni della tensione e compressione
sono posizionate ad entrambe le estremità dell’unità.

La resistenza viene controllata utilizzando una chiave a 
brugola ad entrambe le estremità dell’unità e regolando il
movimento seguendo le indicazioni, più rigido (+) o più 
morbido (-).

Quando il regolatore di velocità viene compresso, l’olio 
viene fatto trafilare attraverso la cartuccia di regolazione della
compressione e fluisce liberamente attraverso la cartuccia della
tensione. La sfera di controllo della cartuccia di tensione, 
spostandosi, permette il flusso libero dell’olio verso la parte 
terminale del cilindro lato stelo. Un accumulatore a cellule
chiuse viene utilizzato pere compensare il volume d’olio 
spostato dallo stelo. Quando il regolatore di velocità viene 
esteso, l’olio si muove attraverso un passaggio interno del 
cilindro e quindi fatto trafilare attraverso la cartuccia di 
regolazione della tensione. La sfera di controllo della 
cartuccia di compressione, spostandosi, permette il flusso 
libero dell’olio nella parte cieca del cilindro interno. 

Cerniera     

Cuscinetto

Olio

Stelo Pistone

Tubo interno

Accumulatore a schiuma

Cilindro

Vite di regolazione della
compressione

Vite di regolazione
della tensione

Orifizio

Sfera di ritorno

Chiusura del cilindro

Testa Pistone

Cerniera    

Stelo pistone     

Orifizi 

Valvola tensione

Cilindro interno

Testa Pistone   Accumulatore a schiuma   

Olio

Valvola 
compressione

Cilindro Esterno

Cuscinetto

Regolatori di velocità a doppia azione ADA 
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I regolatori di velocità vengono utilizzati per controllare la
velocità o il tempo necessario per muovere un sistema meccani-
co da una posizione all’altra. L’utilizzo dei regolatori di velocità
consentono di incrementare notevolmente la produttività in
molte applicazioni. Un tipico esempio di utilizzo di questi rego-
latori è quello del controllo del movimento in cilindri pneumati-
ci, dell’azionamento di unità lineari, coperchi ed altri sistemi
meccanici. 

Alcuni vantaggi derivanti dall’uso dei regolatori di velocità
idraulici sono i seguenti:
1. Una vita più lunga dell’impianto  – L’impiego dei regolatori

di velocità riduce notevolmente gli urti e le vibrazioni sul
macchinario, causati da movimenti non controllati del-
l’impianto. Questo riduce i danni all’equipaggiamento, i
tempi morti e i costi di manutenzione prolungando la vita
dei macchinari.

2. Migliore qualità della produzione – Movimenti incontrollati
generano effetti dannosi quali la rumorosità, le vibrazioni e
gli urti. Questi vengono ridotti o eliminati con il risultato di
migliorare la qualità della produzione.

3. Funzionamento più sicuro del macchinario  – I regolatori di
velocità proteggono i macchinari e assicurano agli operatori
un funzionamento affidabile e controllato delle macchine e
degli impianti. 

4. Produttività migliorata  – Il macchinario e il prodotto finale
acquistano maggior valore grazie all’aumento di produttiv-
ità, la maggiore durata e la sicurezza operativa. 

Enidine offre una vasta gamma di regolatori di velocità che
consentono il controllo del movimento,  in tensione, in 
compressione od in entrambi i sensi. Sono disponibili 
modelli regolabili o non regolabili per soddisfare ogni 
particolare esigenza applicativa.
La forza resistente sui regolatori di velocità è costante per
l’intera corsa del regolatore poiché sono modelli con orifizio
singolo e consentono il movimento del pistone ad una velocità
costante per tutta la sua corsa. I modelli DA vengono costruiti
per ottenere una forza resistente incrementale grazie a orifizi
personalizzati posti sul cilindro interno. Questo può essere 
vantaggioso, ad esempio, per controllare la velocità di
chiusura di un coperchio in quanto, il momento torcente 
dovuto al peso del  coperchio stesso, aumenta durante 
la chiusura.

Come effettuare la regolazione 
Un regolatore di velocità correttamente regolato, controlla in
modo affidabile il funzionamento della macchina e riduce il 
livello della rumorosità dovuti a movimenti incontrollati. Per 
una corretta regolazione dei regolatori di velocità, dopo 
aver selezionato il modello idoneo, posizionare la vite di 
regolazione secondo le indicazioni riportate sui grafici del
modello selezionato. Azionare il meccanismo ed osservare il
movimento del sistema. 
Se il movimento è troppo rapido bisogna spostare la vite 
di regolazione sul numero maggiore successivo fino a 
raggiungere la velocità desiderata. 
Se il movimento è troppo lento, spostare la vite di 
regolazione sul numero inferiore successivo fino ad 
ottenere la velocità desiderata.
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REGOLATORE CON ORIFIZIO 
SINGOLO FUNZIONAMENTO CON

FORZA COSTANTE

REGOLATORE CON ORIFIZIO 
MULTIPLO FUNZIONAMENTO CON

FORZA COSTANTE

CORSA

CORSA
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Regolatori di Velocità
Serie ADA/DA 

Vista Generale

Applicazione: Rulli di Stampa e Tensionatori Carta

Regolatori di Velocità

Compressione e Tensione
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1. Determinare la direzione dello smorzamento (tensione T, 
compressione C o entrambi T e C), la corsa richiesta (mm), 
la forza di spinta (N), la velocità desiderata (m/sec) e i cicli 
per ora.

2. Calcolare l’energia totale per ora (Nm/hr).

3. Confrontare la direzione dello smorzamento (T, C o T e C), la 
corsa richiesta (mm), la forza di spinta (N) e i cicli per ora con i 
valori riportati sulla tabella Dati Tecnici dei Regolatori di Velocità.

NOTA: La forza di spinta e la velocità vanno rapportati alla
posizione di montaggio del regolatore.

4. Determinare se il modello richiesto è regolabile o non regolabile

5. Selezionare il regolatore di velocità idoneo.
A. Per i modelli regolabili, fare riferimento alle curve del Campo 

di Regolazioni Utilizzabili per determinare l’esatta regolazione

B. Per i modelli non regolabili, fare riferimento alle Istruzioni per 
la Selezione della Costante di Smorzamento per il modello
selezionato per determinare la corretta costante di smorzamento

Example:
1. Direzione del controllo (T, C o T e C): T e C

Corsa (S): 102 mm
Forza di Spinta (FD): 890 N (T e C)
Velocità (V): 0,2 m/s
Cicli/Ora(C): 20

2. Energia Totale/Ora: 1 808 Nm/hr compressione
1 808 Nm/hr tensione
3 616 Nm/hr Totale

3. Confrontare la direzione dello smorzamento (T e C), la corsa, 
la forza di spinta e l’energia totale per ora con i valori riportati 
sulla tabella Dati Tecnici Regolatori di Velocità.

4. AIl modello richiesto è regolabile.

5. Selezionato: ADA 510 (T e C). La regolazione idonea è in 
posizione due (2) sia in tensione sia in compressione come 
indicato dal Campo delle Curve di Regolazione del modello 
ADA 500
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Regolatori di Velocità
Serie ADA/DA 

Tecniche di Regolazione
A

D
A

 5
00

Forza di Smorzamento
Campo di Regolazione Utilizzabile

Le linee grigie indicano la massima forza di spinta applicabile.

La posizione 0 fornisce la minima resistenza.
La posizione 8 fornisce la massima resistenza.
Regolazione su 180°con grano di bloccaggio 

Curva di regolazione in compressione Curva di regolazione in tensione

1. Per determinare con una cerca approssimazione, la posizione
della regolazione, conoscendo il modello selezionato, la 
massima forza di spinta e la velocità si deve confrontare la
linea della velocità con il valore della regolazione sui grafici
delle curve di compressione e/o tensione. Il punto di inter-
sezione della velocità con quella della massima forza di 
spinta è la regolazione indicativa da utilizzare. Regolazioni
superiori o inferiori a questa posizione produrranno 
rispettivamente un maggior o un minore rallentamento 
del movimento.

2. Per determinare la velocità conoscendo il modello selezionato,
la posizione di regolazione e la massima forza di spinta si
deve confrontare la linea della massima forza di spinta alla
posizione della regolazione sui grafici delle curve di 
compressione e/o tensione. Il punto di intersezione della 
massima forza di spinta con la posizione della regolazione è
la velocità approssimativa per il modello selezionato. Velocità
superiori si ottengono con posizioni della regolazione più
basse e velocità inferiori con posizioni più alte.

Dopo avere selezionato il modello di regolatore di velocità ADA, 
si deve definire la regolazione.

ESEMPIO:Applicazione a doppia azione
Corsa richiesta: 51 mm
Direzione del controllo: Tensione e Compressione
Forza di spinta: 1 557 N (tensione), 

1 780 N (compressione)
Selezione: ADA 505
1. Velocità: 0,28 m/s (tensione), 

0,15 m/s (compressione)
Punto d’intersezione: Regolazione 2 (tensione), 

4 (compressione)
2. Regolazione: 2 (tensione), 4 (compressione)

Velocità: 0,28 m/s (tensione), 
0,15 m/s (compressione)

NOTA: Quando viene utilizzato un tappo a flusso libero, il punto di
intersezione della massima forza di spinta con la curva del
tappo a flusso libero determina la velocità.

NOTA: La forza di spinta e la velocità vanno rapportati alla
posizione di montaggio del regolatore..

FORZA DI SPINTA (N)FORZA DI SPINTA (N)
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Tecniche di regolazione

1. Per determinare con una cerca approssimazione, la
posizione della regolazione, conoscendo il modello
selezionato, la massima forza di spinta e la velocità si 
deve confrontare la linea della velocità con il valore della
regolazione sui grafici delle curve di compressione e/o
tensione. Il punto di intersezione della velocità con quella
della massima forza di spinta è la regolazione indicativa
da utilizzare. Regolazioni superiori o inferiori a questa
posizione produrranno rispettivamente un maggior o un
minore rallentamento del movimento.

2. Per determinare la velocità conoscendo il modello 
selezionato, la posizione di regolazione e la massima
forza di spinta si deve confrontare la linea della massima
forza di spinta alla posizione della regolazione sui grafici
delle curve di compressione e/o tensione. Il punto di 
intersezione della massima forza di spinta con la 
posizione della regolazione è la velocità approssimativa
per il modello selezionato. Velocità superiori si ottengono
con posizioni della regolazione più basse e velocità 
inferiori con posizioni più alte.

3. Per la regolazione dell’unità è richiesta una chiave 
esagonale da1,5mm (inclusa).

NOTA: Quando viene utilizzato un tappo a flusso libero, il
punto di intersezione della massima forza di spinta
con la curva del tappo a flusso libero evidenzia la
velocità specifica del pistone.

ESEMPIO: Applicazione di un Regolatore di 
Velocità a doppia azione

Corsa richiesta: 150 mm
Direzione del controllo: Tensione e Compressione 
Forza di spinta: 4448 N (tensione), 

7228 N (compressione)
Selezione: ADA 715
1. Velocità: 0,635 m/s (tensione), 

0,1 m/s (compressione)

Punto d’intersezione: Regolazione 1 1/2 (tensione), 
1/2 (compressione)

2. Regolazione: 1 1/2 (tensione),  1/2 (compressione)

Velocità: 0,635 m/s (tensione), 
0,1 m/s (compressione)

NOTA: La forza di spinta e la velocità vanno rapportati alla
posizione di montaggio del regolatore.

A
D
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00

Forza di SmorzamentoCampo di Regolazione Utilizzabile
Le linee rosse o verdi indicano la massima forza di spinta applicabile

Ruotare la vite di regolazione di 1
giro e  ¾  per avere la minima forza 
di smorzamento. Ruotare la vite 
di regolazione fino a chiudere 
completamente per ottenere la 
massima forza di smorzamento.
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Regolatori di Velocità
Serie ADA/DA 

Compressione

Velocità (m
/s)
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FLUSSO LIBERO IN COMPRESSIONE

FLUSSO LIBERO IN TENSIONE
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Come ordinare / Foglio Applicazione
Serie ADA 500

Serie DA 

Questionario Foglio Applicazione

*Nota: Specificare quale posizione della regolazione (riferirsi al grafico della regolazione) deve essere duplicata nella cartuccia non-regolabile 

Tutti i modelli DA sono dei regolatori personalizzati. I dati dell’applicazione devono essere comunicati all’atto dell’ordinazione.
Al modello personalizzato per i vostri dati applicativi verrà assegnato un numero di codice di riferimento unico.

DA 75M X 50
Selezionare il modello dalla
tabella Dati tecnici o dalla lista
accessori 

10
Selezionare
quantità

DATI DI APPLICAZIONE

Specificare se controllo in tensione, compressione o entrambi:

• Movimento verticale, orizzontale o rotativo • Velocità d’Impatto
• Forza di spinta • Cicli per ora
• Altro (temperatura, condizioni ambientali ecc.) • Peso

Esempio:

NOTA: La forza di spinta e la velocità vanno rapportati alla posizione di montaggio.

10
Selezionare
quantità

ADA 505M
Selezionare il modello dalla tabella Dati 
tecnici o dalla lista accessori 

 T4 
Selezionare in tensione

• T Regolabile
• T (0-6) Non regolabile*
• P Flusso libero

C
Selezionare in compressione

•C Regolabile
•C (0-6) Non regolabile*
•P Flusso libero

Esempio:

Serie ADA 700

10
Selezionare
quantità

ADA 770M
Selezionare il modello dalla tabella 
Dati tecnici o dalla lista accessori 

 T 
Selezionare in 
compressione

• P Flusso libero

 C 
Selezionare in 

tensione
• P Flusso libero

C
G - Solo filettato
A - Con cerniera
B - Cuscinetto sferico
C - Forcella
D - Con snodo

B
G - Solo filettato
A - Con cerniera
B - Cuscinetto sferico
C - Forcella
D - Con snodo

Esempio:

R
e
g

o
la

to
ri d

i V
e
lo

cità
Regolatori di Velocità
Serie ADA/DA 

SCHIZZO APPLICAZIONE

DATI DELL’APPLICAZIONE

■■ Orizzontale ■■ Verticale ■■ Inclinato    

■■ Rotazione Orizzontale   ■■ Rotazione Verticale
Massa (Min./Max.): ___________________________________________________ (Kg)
Frequenza Cicli: __________________________________________________ (cicli/ora)
Forza di spinta addizionale (se nota): ________________________________ (N)
■■ Cil. Pneum.:______ Alesaggio: ______ (mm) Pressione Max.: ______(bar) 
■■ Diametro stelo: _______(mm)
■■ Cil. Idraulico.: _____Alesaggio: ______ (mm) Pressione Max.: ______(bar) 
■■ Diametro stelo: _______(mm)
■■ Motore:_____________ (kW)  Momento Torcente: _____________(Nm)
Temperatura Ambiente.:_________________________________________________(°C)
Considerazioni Ambientali: _________________________________________________

__________________________________________________________________________________

DECELERATORI

Numero di deceleratori per arrestare il carico 
Velocità di impatto  (min./max.):____________________________________ (m/s)
Corsa richiesta del deceleratore: _____________________________________(mm)
(a) Decelerazione richiesta: _______________(m/s2)

REGOLATORI VELOCITÀ
Numero regolatori di velocità per controllare il carico: _________________

Direzione di regolazione:     ■■ Tensione (T)  ■■ Compressione (C)
Corsa richiesta: __________(mm)  Tempo corsa stimato: _________________(s)
Velocità di regolazione richiesta:_____________________________________(m/s)

Il foglio dei dati dell’applicazione Enidine permette di 
dimensionare e scegliere facilmente il deceleratore 
da utilizzare. Inviateci a mezzo fax o e-mail questo 
foglio dati o contattateci telefonicamente

Non appena Enidine riceverà questo foglio dati vi sarà inviata
una analisi della Vostra applicazione e del tipo di prodotto sug-
gerito. Per progetti speciali un tecnico Enidine Vi contatterà per
analizzare le Vostre specifiche necessità. 

INFORMAZIONI GENERALI 

CONTATTO:  

REPARTO/FUNZIONE:

SOCIETÀ:

INDIRIZZO:

TEL:                                     FAX:

EMAIL:

PRODUZIONE:

FAX NR.:

DATA:

ATT:

SOCIETÀ:

■■ In alto
■■ In basso

■■ In alto
■■ In basso

(Dati relativi al montaggio deceleratore)

(Dati relativi al montaggio regolatori velocità)

Angolo _______
Altezza _______
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ADA

N U
Modello C D F L +0,13/-0,00 S +0,00/-0,381 V W X

mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm
ADA 505M 27,0 8,0 173,0 200 6,0 31,8 12,7 6,3 14,2 9,5
ADA 510M 27,0 8,0 224,0 250 6,0 31,8 12,7 6,3 14,2 9,5
ADA 515M 27,0 8,0 275,0 300 6,0 31,8 12,7 6,3 14,2 9,5
ADA 520M 27,0 8,0 325,0 350 6,0 31,8 12,7 6,3 14,2 9,5
ADA 525M 27,0 8,0 376,0 400 6,0 31,8 12,7 6,3 14,2 9,5

Dati TecniciADA 505M ➞ ADA 525M Serie

L + CORSA

L

W

X

W

X

ØN

ØN

F

F

V

V

U

U

ØD

ØD

ØN

ØN

ØU

ØU

C

C

ØS

ØS

Energia
(S)

Max forza di spinta 
Max.

Modello Direzione Alesaggio Corsa Estensione Compressione per ora Peso
Smorzamento mm mm N N Nm/hr Kg

ADA 505M T, C or T and C 16,0 50,0 2 000 2 000 73 450 0,3
ADA 510M T, C or T and C 16,0 100,0 2 000 1 670 96 050 0,372
ADA 515M T, C or T and C 16,0 150,0 2 000 1 335 118 650 0,445
ADA 520M T, C or T and C 16,0 200,0 2 000 900 141 250 0,520
ADA 525M T, C or T and C 16,0 250 2 000 550 163 850 0,590
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Serie ADA
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ADA

Dati Tecnici

*Note: 1. La massima forza di spinta con l’opzione di montaggio “K” e “D” – è di 1.600 N massimo.
2. Δ= Modelli con tempo di consegna non standard. Contattare Enidine/Mascherpa

ADA 705M ➞ ADA 735M Serie

Energia
S

Max forza di spinta 
Max.

Modello Direzione Alesaggio Corsa Estensione Compressione per ora Peso A B
Smorzamento mm mm N N Nm/hr Kg mm mm

ΔADA 705M T, C or T and C 25 50,0 11 000 11 000 129 000 1,6 237 180
ΔADA 710M T, C or T and C 25 100,0 11 000 11 000 168 000 2,0 339 231
ΔADA 715M T, C or T and C 25 150,0 11 000 11 000 206 000 2,3 441 282
ΔADA 720M T, C or T and C 25 200,0 11 000 11 000 247 000 2,6 541 332
ΔADA 725M T, C or T and C 25 250,0 11 000 11 000 286 000 2,9 643 383
ΔADA 730M T, C or T and C 25 300,0 11 000 11 000 326 000 3,2 745 434
ΔADA 735M T, C or T and C 25 350,0 11 000 11 000 366 000 3,6 847 485

REGOLAZIONE DELLA TENSIONE
Ø14 

13

Ø45

13

Attacco Filettato  M10 Attacco Filettato  M10

REGOLAZIONE DELLA
COMPRESSIONE

B CORSA
A

A A

C

D*

B B

C

D*

8.1
SW=10

Ø18

27

Ø10 H7

SW=17 SW=17 27

Ø18

8.1
SW=10

Ø10 H7

43 43

14 14

Ø10 H9 Ø10 H9

10

20 20

10

4040

� 20 � 20

35 35

M10 M10

20 20

1616
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ADA

Dati TecniciADA 740M ➞ ADA 780M Serie

REGOLAZIONE DELLA TENSIONE
Ø14 

13

Ø45

13

Attacco Filettato  M10 Attacco Filettato  M10

REGOLAZIONE DELLA
COMPRESSIONE

B CORSA
A

A A

C

D*

B B

C

D*

8.1
SW=10

Ø18

27

Ø10 H7

SW=17 SW=17 27

Ø18

8.1
SW=10

Ø10 H7

43 43

14 14

Ø10 H9 Ø10 H9

10

20 20

10

4040

� 20 � 20

35 35

M10 M10

20 20

1616

*Note: 1. La massima forza di spinta con l’opzione di montaggio “K” e “D” – è di 1.600 N massimo.
2. Δ= Modelli con tempo di consegna non standard. Contattare Enidine/Mascherpa

Energia
S

Max forza di spinta 
Max.

Modello Direzione Alesaggio Corsa Estensione Compressione per ora Peso A B
Smorzamento mm mm N N Nm/hr Kg mm mm

ΔADA 740M T, C or T and C 25,0 400 11 000 11 000 405 000 3,9 947 535
ΔADA 745M T, C or T and C 25,0 450 11 000 8 800 444 000 4,2 1 049 586

ADA 750M T, C or T and C 25,0 500 11 000 7 500 484 000 4,5 1 151 637
ADA 755M T, C or T and C 25,0 550 11 000 6 200 524 000 4,8 1 253 688
ADA 760M T, C or T and C 25,0 600 11 000 5 300 563 000 5,2 1 355 739
ADA 765M T, C or T and C 25,0 650 11 000 4 500 603 000 5,5 1 457 790
ADA 770M T, C or T and C 25,0 700 11 000 4 000 642 000 5,8 1 557 840
ADA 775M T, C or T and C 25,0 750 11 000 3 500 681 000 6,1 1 659 891
ADA 780M T, C or T and C 25,0 800 11 000 3 100 721 000 6,5 1 761 942
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ADA

Accessori

La Enidine può fornire un cavo per la regolazione a distanza su
specifica del cliente per applicazioni dove la serie ADA è montata in
posizioni non accessibili. Contattarci per ulteriori informazioni.

Lunghezza standard del cavo: 1220 mm. Lunghezze differenti sono disponibili dietro richiesta  Enidine.
Nota: il cavo per la regolazione a distanza può essere utilizzato in una sola posizione.

“x” specificare la regolazione desiderata “0-6”.  Può essere utilizzata al posto
della cartuccia regolabile.

Per l’installazione della cartuccia regolabile o non regolabile

Fornisce la minore resistenza possibile nei modelli ADA

LA

Cartuccia regolabile Cartuccia pretarataTappo a flusso libero

Nota: per applicazione in rotazione, completare il foglio applicazioni a pag.104 e inviarlo a Mascherpa

Cavo per regolazione a distanza Serie ADA 500

Note
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Regolatori di Velocità
Serie ADA 

Modello Codice pezzo Descrizione Accessorio LA Peso g

RAC48 1K495748 Cavo per regolazione a distanza 1220 191

RAC4957 AJ4957325 Cartuccia regolabile 

NAC “x” NJ“x”4957327 Cartuccia preparata (0-6)

CW4957 2L4957302 Chiave per Cartuccia

FFP4957 PA4957326 Tappo a flusso libero
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DA

Dati Tecnici

ØM

F
L

ØB ØD

V

ØU

ØT

X
W

ØS

Note: 1. I modelli DA funzionano in modo soddisfacente al 10% della loro massima capacità di assorbimento per ciclo. Se inferiore al 10% si consiglia un modello più piccolo.
2. Prevedere un arresto meccanico 3 mm. prima della fine della corsa in tensione e in compressione per evitare l’urto interno.
3. Per un funzionamento ottimale in una applicazione verticale in compressione, montare il regolatore con lo stelo verso il basso.
4. * ØS indica il diametro esterno della ghiera protettiva opzionale, per i modelli TB.
5. ** dimensione L è controllata da un limitatore di corsa di 50 mm.

Modello

(S) Max forza Energia Energia

Modello
Direzione Alesaggio Corsa di spinta Max. per ciclo Max. per ora Peso

Smorzamento mm mm N Nm Nm/hr Kg
DA 50M x 50 T, C or T and C 28,7 50,0 11 121 565 158 179 1,59
DA 50M x 100 T, C or T and C 28,7 100,0 11 121 1 120 192 074 2,27
DA 50M x 150 T, C or T and C 28,7 152,4 11 121 1 695 225 970 2,95
DA 50M x 200 T, C or T and C 28,7 203,2 11 121 2 260 259 865 3,63
DA 75M x 50 T, C or T and C 38,0 50,0 22 250 1 120 305 000 11,4
DA 75M x 100 T, C or T and C 38,0 100,0 22 250 2 240 350 000 13,2

M T U
B D F L ±0,38 S ±0,38 ±0,25 V W X

mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm
DA 50M x 50 50,8 14,2 193 253 14,7 57,2 38,1 28,6 14,2 28,7 14,2
DA 50M x 100 50,8 14,2 243 304 14,7 57,2 38,1 28,6 14,2 28,7 14,2
DA 50M x 150 50,8 14,2 294 355 14,7 57,2 38,1 28,6 14,2 28,7 14,2
DA 50M x 200 50,8 14,2 345 406 14,7 57,2 38,1 28,6 14,2 28,7 14,2
DA 75M x 50 76,0 19,0 245 348 19,4 86,0 51,0 38,0 21,0 38,0 19,0
DA 75M x 100 76,0 19,0 295 398 19,4 86,0 51,0 38,0 21,0 38,0 19,0

ØM

DA 50M x 50 ➞ DA 75M x 100 Serie

ØM

F
**L+CORSA

ØB ØD

V
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ØT
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*ØS
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Regolatori di Velocità
Serie DA 

ESTENSIONE

COMPRESSIONE
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DA

Dati Tecnici

Note: 1. I modelli DA funzionano in modo soddisfacente al 10% della loro massima capacità di assorbimento per ciclo. Se inferiore al 10% si consiglia un modello più piccolo.
2. Prevedere un arresto meccanico 3 mm. prima della fine della corsa in tensione e in compressione per evitare l’urto interno.
3. Per un funzionamento ottimale in una applicazione verticale in compressione, montare il regolatore con lo stelo verso il basso.
4. * ØS indica il diametro esterno della ghiera protettiva opzionale, per i modelli TB.
5. ** dimensione L è controllata da un limitatore di corsa di 50 mm.

MANICOTTO PROTETTIVO OPZIONALE,
SOLO PER I MODELLI TB (TOW BAR)

MANICOTTO PROTETTIVO OPZIONALE,
SOLO PER I MODELLI TB  (TOW BAR)

DA 75M ➞ TB 100M Serie

ØU

ØM

ØD*ØS
ØM

ØB

ØT

F
**L

X
W V

ØU

ØM
ØD*ØS

ØM

ØB

ØT

F
**L+CORSA

X
W

V

(S) Max forza Energia Energia

Modello
Direzione Alesaggio Corsa di spinta  Max. per ciclo Max. per ora Peso

Smorzamento mm mm N Nm Nm/hr Kg
DA 75M x 150 T, C or T and C 38,0 150,0 22 250 3 360 406 000 15,0
DA 75M x 200 T, C or T and C 38,0 200,0 22 250 4 480 463 000 16,8
DA 75M x 250 T, C or T and C 38,0 250,0 22 250 5 600 508 000 18,6
TB 100M x 100 T and C 57,2 100,0 44 482 4 480 497 133 14,5
TB 100M x 150 T and C 57,2 150,0 44 482 6 779 497 133 14,5

Modello
M T U

B D F L ±0,38 S ±0,38 ±0,25 V W X
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm

DA 75M  x 150 76,0 19,0 345 448 19,4 86,0 51,0 38,0 21,0 38,0 19,0  
DA 75M x 200 76,0 19,0 395 498 19,4 86,0 51,0 38,0 21,0 38,0 19,0 
DA  75M x 250 76,0 19,0 445 548 19,4 86,0 51,0 38,0 21,0 38,0 19,0
TB 100M x 100 70,0 25,4 480 616 19,1 82,6 63,5 38,0 19,1 38,0 19,0
TB 100M x 150 70,0 25,4 480 565 19,1 82,6 63,5 38,0 19,1 38,0 19,0
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ESTENSIONE

COMPRESSIONE
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ITT Corporation
7 Centre Drive
Orchard Park, New York 14127 
USA
Phone: 716-662-1900
Fax: 716-662-1909
Email: industrialsales@enidine.com
Email: railsales@enidine.com
Email: aviationsales@enidine.com
Email: defensesales@enidine.com
www.enidine.com

Enidine Europe
Enidine Trading Company GmbH
Hauptstr. 435
79576 Weil am Rhein
Germany
Phone: 49 7621 98679-0
Fax: 49 7621 98679-29
Email: info@enidine.eu
www.enidine.eu

Enidine Japan
Enidine Co. Ltd.
4-5-24 Chigasaki-Higashi, Tsuzuki-Ku
Yokohama-Shi
Kanagawa 224-0033 
Japan
Phone: 81 45 947 1671
Fax: 81 45 945 3967
Email: support@enidine.co.jp
www.enidine.co.jp

Enidine China
Enidine Hangzhou
3rd. Floor, No. 1 Building South Area
No. 98, 19 Street
Hangzhou Economic & Technological
Development Zone
Hangzhou, China 310018
Phone: 86 571 8671 4399
Fax: 86 571 8671 4055
Email: sales@enidine.cn
www.enidine.cn

Rail
Enidine / Jarret SAS
14-38, rue Alexandre, Bat E2
BP35
Gennevilliers, CEDEX, 92234
France
Phone: 33 1 41 32 26 60
Fax: 33 1 40 86 12 82
Email: contact@jarret.fr
www.enidine.eu
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